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TEHNILISED ANDMED

Max. tookorgus

Max. platvormi korgus
Max. ulatus kiilgsuunas
Masti ja noole poore
Tooplatvormi kddne
Kéaindeulatus
Toestuse laius
Transpordilaius
Transpordipikkus
Transpordikorgus
Kaal

Maksimaalne lubatud platvormi koormus

Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kiilgkoormus

Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kiilgkoormus

Maksimaalne lubatud Sassii kalle
Maksimaalne lubatud tuule kiirus t66 ajal
Minimaalne lubatud kasutustemperatuur
Tugijalgade maksimaalne vdimalik toestusjoud
Platvormi mdddud
Maikketdusuvdime
Toovoimsus:

juhtmevool:

sisepdlemismootor (bensiin)

sisepdlemismootor (diisel)

Pistikud platvormis

21,0m

19,0 m

11,7m

piiranguteta

90°

vt. haardeulatuse diagramm
4,30 m

1,92 m

7,88 m

2,18 m

2 440 kg

215kg

2 inimest + 55 kg

400 N

+0,3°

12,5 m/s

-20 °C

22800 N

0,7x1,3m

25 %

230V/ 50Hz/ 10A

4,8 kW (6,5 hv)/ 3600 r/min
4,4 kW (6 hv)/ 2800 r/min

230V/ 50Hz/ 16A
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ULDISED TURVAJUHISED

Enne kasutuselevottu tutvuge seadme kasutusjuhendiga!

Hoidke kéesolevat kasutusjuhendit tostukis selleks moeldud hoiupaigas.

Kandke hoolt ka selle eest, et kdik seadme kasutajad nende juhenditega tutvuksid.
Juhendage uusi kasutajaid ja jargige tépselt kdiki valmistaja poolt antavaid ndpunéiteid.
Tehke endale selgeks koik turvalisusega seotud juhised.

Alati, kui votate tostuki auto tagant lahti, asetage rataste alla kiilud.

Seadet vdib kasutada ainult selleks valjaGppe saanud ja seadet hasti tundev Ule

kaheksateistkiimne aastane isik.

Tooplatvormis voib viibida maksimaalselt kaks (2) inimest ja maksimaalselt viiekiimne viie (55)
kilo raskune lisakoormus, samas ei tohi inimeste ja koorma kogumass iiletada kahtsadat
viitteistkiimmet (215) kilo.

Tooplatvormi voib kasutada ainult siis, kui Sassii on hésti toetud ja rattad on maast lahti.
Sassii toestamisel tuleb arvestada aluse kandevdimet ja kallakut.

Pehmel pinnasel tuleb kasutada tugijalgade all piisavalt suuri ja kandvaid lisaplaate. Lisatugede
valimisel tuleb pidada silmas, et metallist tugijalg ei tohi hakata selle pinnal libisema.

Seadet tohib transportida thest kohast teise ainult transpordiasendis, samuti ei tohi
platvormis olla transpordi ajal koormat ega inimesi.

Ekspluatatsiooni kdigus tuleb votta arvesse ka selliseid ilmastikutegureid nagu tuul, ndhtavus, vihm,
vastasel korral véivad need tdstetddde ohutust negatiivselt mojutada.

Tostuki kasutamine on keelatud, kui
- temperatuur langeb alla 20 °C voi
- tuule Kiirus on suurem kui 12,5 m/s
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Redelite, korgendite ja muude konstruktsiooni kasutamine tooplatvormis on keelatud.
Tooplatvormist ei tohi loopida esemeid.
Tostukit ei tohi kasutada eri tasandite voi korruste vaheliseks kauba voi inimeste transportimiseks.
Ohutusvahendeid ei tohi muuta kasutuskdlbmatuks.

Enne platvormi langetamise alustamist veenduge, et alus on tiihi.
Arge laske tooplatvormi maha ega asetage seda konstruktsioonidele, nii véldite platvormi vigastusi.

Kui te tootate tiheda liiklusega piirkonnas tuleb tostuki todpiirkond selgelt mérgistada kas
mérgutulede voi piirete abil.
Arge unustage ka liikluseeskirjade ndudeid.

Olge ettevaatlik, kui toopiirkonnas on pinge all olevaid dhuliine, jargige minimaalseid lubatud
kaugusi:

Pinge Minimaalne kaugus all Minimaalne kaugus
(m) kllgsuunas (m)

100 -400 V rippkaabel 0,5 0,5

100 -400 V avakaabel 2 2

6 -45kV 2 3

110 kV 3 5

220 kV 4 5

400 kV 5 5

Tdstuk peab olema puhas kasutuse turvalisust ohustavast ja konstruktsiooni kontrollimist
raskendavast mustusest.

Seadet tuleb regulaarselt hooldada ja kontrollida.
Hooldus- ja remonditdid voib teostada ainult isik, kellel on piisavad professionaalsed oskused ja kes
tunneb histi tdstukite hooldus- ja remondijuhiseid.

Defektse tdstuki kasutamine on tingimusteta keelatud.

Seadet ei tohi ilma valmistaja ndusolekuta modifitseerida.
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KORRALINE KONTROLL

Seadmeid tuleb kontrollida pdhjalikult vahemalt kord kaheteistkiimne (12) kuu véltel.

Seadet on lubatud kontrollida ainult vastavat tehnilist véljadpet omav ja seadme konstruktsiooniga
tuttav isik.

Ulevaatuse kohta tuleb koostada protokoll, mida hoitakse tdstuki juures selleks etteniihtud kohas.
Seadet tuleb regulaarselt hooldada kogu selle kasutusea viltel.

Ulevaatus tuleb teostada kaheteistkiimne (12) kuu méddudes sellest kalendrikuust, mille ajal viidi
1abi esimene voi eelmine korraline kontroll.

Kui masinat kasutatakse eriti rasketes tingimustes, tuleb korralist iilevaatust teostada sagedamini.
Korralise iilevaatuse kdigus kontrollitakse tdsteseadmete konstruktsiooni ja sellega seotud ohutus-
ja tooseadmete iildise korrasoleku véljaselgitamiseks, erilist tahelepanu tuleb pdorata ohutuse
seisukohast tdhtsatele muudatustele.

Korralise iilevaatuse kéigus tuleb vélja selgitada ka see, millises ulatuses annavad eelmise
iilevaatuse jarel antud juhised voi kasutuse kdigus omandatud kogemused pohjust rakendada
meetmeid ohutuse parandamiseks.

TAHELEPANU! Esmajoones tuleb taita siseriiklikku seadusandlust!

Tapsemad korralist {ilevaatust ja hooldust puudutavad juhised leiate osast: ‘hooldus- ja
korrashoiujuhised’

10
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TOSTUKI KONTROLLIMINE TOOKOHAL

Uldised p&himdtted

Kas tdstuk sobib antud t606 teostamiseks?

Kas tostuki ekspluatatsiooninditajad on piisavad? (haardeulatus, koormus jne.)
Kas tostuki tooks valitud koht on turvaline?

Kas tookoha valgustus on piisav?

Dokumendid
Kas antud tostuki kasutus- ja hooldusjuhend on tdstukiga kaasas? (Valmistaja juhend)
Kas tostukile on teostatud ndutavad kontroll- ja hooldusoperatsioonid ja kas kontrolli kdigus
avastatud puuduste osalt on tehtud mérge nende korvaldamise kohta?
(Ulevaatuse protokoll)

Konstruktsioon (Visuaalne kontroll ja funktsioonide testimine)
Tostuki iildine seisund

Juhtseadmete funktsioneerimine ja kaitse

Avariiseiskamine, helisignaal ja loppliilitid

Elektriseadmed ja -juhtmestik

Olilekked

Koormust puudutav markeering ja tahised

Operaator
Kas tostuki operaatori vanus on tooks piisav?
Kas tostuki operaator on saanud ndutava viljadppe?

Spetsiifilised momendid todkohal

Kas tookohast voi t66 iseloomust johtuvalt esineb on selliseid tegureid, mille kohta on
kehtestatud tdiendavaid noudeid?

11
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YLIKUGRMITUSSUOJA PUOMI TURVARAJAKYTKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN | |GRANSLAGEBRYTARNA
SICHERHEIT SANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION 2o 7 LT
y IRKL & RKS ||
O /

NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUSJOUSI

LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKFJADERN

HEBEZYLINDER GELENK KLEMMFEDER

LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRING

t é RK11, RK12, RK13, RK14 B

12
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TURVASEADMETE FUNKTSIONEERIMINE

1. Tugijalad (Joonis A)
Loppliiliti RK3 takistab tugijalgade ja sdiduseadme kasutamist, kui mast on tdstetud
transpordialuselt. Fiksaator paikneb veotiislil masti toe peal

2. Masti ja noole téstmine (Joonis B)
Tostuki koik tugijalad peavad olema toetusasendis enne, kui alustate masti ja noole tdstmist.

Veenduge, et rattad on maast lahti.
Loppliilitid RK11, RK12, RK13 ja RK14 paiknevad tugijalgades.

3. Ulekoormuskaitse (Joonised A ja C)

Loppliilitid takistavad tdstuki iilekoormamist. Kui on saavutatud etteantud haardeulatus, katkestab
tilekoormuskaitse RK4 teleskoobi litkumise véljapoole ja masti litkumise alla.

Ulekoormuskaitse RK5 on reservkaitse, mida kasutatakse siis, kui RK4 mingil pdhjusel ei
funktsioneeri.

Roheline tuli poleb tooplatvormi juhtkeskuses, kui seade on haardeulatuse piirides. Siis, kui RK4
katkestab litkumise, hakkab pdlema punane tuli. Punase tule pdledes voib tdstukit liigutada ainult
selliselt, et selle organid jddvad haardeulatuse piiridesse. Loppliiliti RKS tagab RK4
funktsioneerimise liilitades samaaegselt sisse tooplatvormi avariisumisti..

4. Avariiseiskamise nupp peatab masina litkumise viivitamatult ja lulitab valja jouseadme.
Avariiseiskamise nupp tuleb enne jéuseadme kaivitamist Ules tdsta (nupp 3 lehekiilg 18 ja
nupp 22 lehekilg 18).

Arge takistage ohutusseadmete funktsioneerimist — tdstuki kasutamise ajal ei tohi 3assii
juhtimispaneeli kaas olla lukus.

13
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JUHTIMISSEADMED

SASSIIL OLEVAD JUHTSEADMED

1. Valikunupp
0 -vool véljas
1 -tugijalgade vooluring ja hiidrauliline sdit
2 -masti ja noole juhtimine platvormist
3 -masti ja noole juhtimine Sassiilt
2. Kéivitusnupp
3. Avariiseiskamise nupp
4A. Tugijala Ioppliiliti roheline mérgutuli
4B. Turvaseadme (RK4) punane mirgutuli
5. Avariilangetuse kéivitusnupp
6. Teleskoop sisse -nupp

7. P6orde juhtimise hoob

8. Masti ja noole juhtimise hoob
9. Teleskoobi juhtimise hoob
10. Voltmeeter

12. Tagumine tugijalg, parem
13. Tagumine tugijalg, vasak
14. Eesmine tugijalg, vasak

15. Eesmine tugijalg, parem

16. Sassii horisontaalasendi
indikaator L

29. Seiskamisnupp

F R

32. Platvormi kalde juhtimise 3
hoob

33. Liigendihoovastiku kippliiliti

34. Tootundide loendur

40. Ohutusklapp

/
-

3

[

5 b BEek

15
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SOIDU JUHTIMISSEADMED

(7 O O Q\ 27
27. Voolu ithendamine, sdiduseade /
28A. Ette 781
28B. Taha

28L. Vasakule
28R. Paremale / 288

78R

/ 284

JUHTIMISSEADMED, TUGIJALAD

©

12. Tagumine tugijalg, parem
13. Tagumine tugijalg, vasak
14. Eesmine tugijalg, vasak
15. Eesmine tugijalg, parem
16. Sassii horisontaalasendi indikaator E

16
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PLATVORMI JUHTIMISSEADMED

Enne, kui alustate platvormi juhtimisseadmete kasutamist sulgege Sassii juhtimispaneeli kaas.
Kaant ei tohi tdstuki t66 ajaks lukustada.

17. Juhtkang

TELESKOOP
SISSE

F

TOSTEHOOVAD TOSTEHOOVAD
ALLA 4—e—p ULES
v

TELESKOOP
VALJA

MAST
ULES

MAST MAST
VASAKULE PAREMALE

MAST
ALLA

17
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18. Mérgutuled
- roheline haardeulatuse piirides
- punane haardeulatuse piiril
20. Avariilangetusfunktsiooni liilitus
21. Teleskoobi sissetdombenupp
22. Avariiseiskamine
- seiskub nupule vajutusest
- vabastamiseks tdstke nupp iiles
23. Sumisti
24. Pistikupesa 230VAC /(2 tk)
25. Mootori seiskamine
26. Mootori kéivitus
30. Korvi korrektsiooni juhtkang (kasutatakse samaaegselt nupuga 35)
31. Korvi kddnuseadme sulavkaitse
35. Korvi korrektsioon (nupp)
36. Korvi korrektsiooni juhtkang (kasutatakse samaaegselt nupuga 35)
41. Ohutusklapp

18
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RAKENDATAVAD MEETMED, KUl TOSTUKI STABIILSUS ON
OHUSTATUD

Stabiilsuse vihenemise pdhjuseks voib olla tostuki viga, tuul voi muu korvaline joud, tdstuki all
oleva pinnase kandevdime vihenemine voi tdstuki puudulik toestamine. Stabiilsuse vihenemine
ilmneb tavaliselt tostuki kalde néol.

1. Juhul, kui teil on piisavalt aega, iiritage vilja selgitada stabiilsuse vihenemise pdhjused ja
selle suund. Teavitage to0tsoonis olijaid helisignaaliga hddaohust.

2. Tommake teleskoop sisse, et kiillghaare viheneks. Viltige jarske liigutusi.
3. Keerake mast ja nool ohutsoonist eemale, s.t. suunda, kus tdstuki stabiilsus on normaalne.
4. Laske mast ja nool alla.

Kui stabiilsus on vdhenenud tdstukis ilmnenud vea tottu, korvaldage viga viivitamatult.

Arge kasutage tdstukit enne, kui viga on kdrvaldatud ja tdstuki seisund on kontrollitud.

19
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Méarkmeid:
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EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMINE

1. Pinnase kandvusomadused
- veenduge, et masina all olev pinnas on piisavalt tasane ja kdva, nii et tdstuk seisaks kindlalt

horisontaalasendis
Pinnase tuup Pinnase tihedus Lubatud surve
pinnasele
P kg/cm?

Kruus Viga tihe struktuur 6
Keskmiselt tihe struktuur 4
Somer struktuur 2

Liiv Viga tihe struktuur 5
Keskmiselt tihe struktuur 3
Somer struktuur 1,5

Peen liiv Viga tihe struktuur 4
Keskmiselt tihe struktuur 2
Somer struktuur 1

Savi ja muda Tihe (vdga raskesti vormitav) 1,00
Keskmiselt tihe (raskelt vormitav) 0,50
Pehme (hdlpsasti vormitav) 0,25

- kasutage piisavalt suuri ja tugevaid lisaplaate tugijalgade all, kui to6tate pehmel pinnasel.

votke arvesse jad, voimalike sademete ja aluspinnase kallaku mdju toestusele (veenduge, et
tugijalad ei hakka alusel libisema)
tostuki kasutamine on keelatud, kui tdstuk pole korralikult toestatud ega seisa horisontaalselt

2. Tostuk s6idab omal joul voi veetakse kontrollitud té6kohale
liilitage sisse seisupidur.
votke tostuk veoki kiiljest lahti.

21
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3. Tostuki thendamine vooluallikaga

A. KAITAMINE VAHELDUVVOOLUGA
Kui vorgutoide on sisse liilitatud edastatakse 12VDC toitepinge vooluallikalt.

- iihendage toitekaabel vooluallikaga

- pinge peab olema 230V (-10%/ +6%), sagedus 50 Hz ja sulavkaitse 10A elektrimootori
maksimaalkoormuse juures (ithenduskaabli pikkus omab moju)

B. KAITAMINE BENSIINIMOOTORIGA

Kui vorgutoide puudub, edastatakse 12VDC toitepinge akult.

- éarge tihendage toitekaablit vooluallikaga (230 VAC)

- liilitage sisse massiliiliti (joonis A)

- avage kiituse toiteklapp

- tommake kéivituse ajaks peale Shuklapp, selleks vajutage juhtimiskonsooli kaanel olevat

ohuklapi nuppu

Kui aku on tiihi, siis tuleb agregaadi kédivitamiseks tdommata kdivitusnddrist ja
vajutada samaaegselt agregaadi aluses olevat nuppu.
Tommake kéivitusndori seni, kuni tunnete takistust, seejdrel tommake noori jarsult.
Arge laske noori kaepidet kaest lahti nii, et see pdrkab tagasi vastu mootorit.

- seadke poorlemiskiirus keskmisele kiirusele

Laske sisepdlemismootoril kéia ka operatsioonide vaheajal, kuna aku laeb ainult siis, kui

sisepdlemismootor kiib.

Sulgege kiituseklapp, kui seiskate sisepdlemismootori.

Téahelepanu! Seadme pukseerimise ajal peab kituseklapp olema suletud.

C. KAITAMINE DIISELMOOTORIGA
- éarge tihendage toitekaablit vooluallikaga (230 VAC)
- liilitage sisse massiliiliti (joonis A)
Mootori kaivitamist juhul, kui aku on tthi, selgitatakse tdstukiga koos tarnitavas
spetsiaalses diiselmootori kasutusjuhendis.
Laske sisepdlemismootoril kéia ka operatsioonide vaheajal, kuna aku laeb ainult siis, kui
sisepdlemismootor kéib.

Et viltida diiselmootori elektroonika rikkeid drge liilitage massiliilitit vdlja, kui diiselmootor kédib!

4. Avage alusvankril olev kaas, et paaseda ligi juhtseadmetele

Kontrollige aku seisundit avariilangetussiisteemi funktsioneerimise kontrollimiseks.
Aku laengust teavitavad valgusdioodid.

Laadimise ajal pdleb punane valgusdiood ja roheline valgusdiood on kustunud.

- kui aku hakkab tdis saama, polevad mdlemad valgusdioodid

- kui aku on tiis, pdleb roheline valgusdiood ja punane valgusdiood vilgub

- kui mdlemad valgusdioodi laadimise jarel pdlevad, siis on aku seisund halb

5. Viige imberlaliti (1) asendisse 1 (joonis B)
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6. Kaivitage mootor nupust 2 (roheline)

Tdstuki elektriline taimer liilitab toitepinge (12VDC) automaatselt vélja, kui elektri- voi
sisepdlemismootor on kdinud 1 tunni valtel.
Pinge sisseliilitamiseks vajutage platvormi voi Sassii juhtimispaneeli kiivitusnuppu.

Bensiinimootor:
- lilitage ohuklapp vélja
seadke mootori poorlemiskiirus sobivaks

7. Laske eesmised (veotiisli poolsed) tugijalad alla

oo

. Laske tagumised tugijalad alla (hoiduge veotiisli tugiratta eest)

9. Seadke Sassii tugijalad horisontaalasendisse vastavalt horisontaalasendi indikaatorile
(Joonis 16).

VEENDUGE, ET RATTAD ON KINDLALT ALUSELT LAHTI TOSTETUD (JOONIS D)

- maérgutuli 4A (roheline) Sassii juhtimispaneelil pdleb, kui kdik tugijalad on toetusasendis ja
tugijalgade 10ppliiliti vooluring on sisse liilitunud

- veenduge, et koik tugijalad toetuvad kindlalt vastu maad
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MASINA JUHTIMINE SASSII JUHTIMISPANEELILT

10. Viige umberluliti (1) asendisse 3

niitid voite liigutada masti ja noolt Sassii juhtimispaneeli juhtkangide 7, 8, 9 ja 33 ja tookorvi
juhtkangi 32 abil

- Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses jargmiselt:

1. tostke masti 1-2 meetrit liles (kang 8) ja liikkake teleskoop 1-2 meetrit vdlja (kang 9), seejérel
vajutage avariiseiskamise nupp pdhja, mille tagajdrjel peab liikkumine seiskuma.

2. kdivitage avariilangetusmehhanism (nupp 5) ja tdommake teleskoop sisse (kang 9) ning mast
alla (kang 8)

3. tommake avariiseiskamise nupp liles

4. tostke platvorm mastilt
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Tahelepanu! Kui olete viinud tdstuki Sassii horisontaalasendisse KALLAKPINNAL, siis
keerake masti ettevaatlikult veendumaks, et kddnuseade ei puutu vastu tugijalgu.

TN
\
=

\kf

5. keerake mast kiiljele nii, et saate masti alla lasta

->

6. liikake teleskoop niin palju vélja, et platvormile oleks voimalik ohutult peale astuda

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!

Avariilangetuse mehhanismi kasutamisel on masti ja noole litkumine mérgatavalt aeglasem.
Kui te juhite masinat Sassii juhtimispaneelilt, ei saa masti ja noole liikumiskiirust juhtkangide abil

sujuvalt reguleerida.

Fikseerige valikunupp (1) asendisse 1 (tugijalad), kui teil on tarvis masti ja noole all viibida.
Veenduge, et platvormil pole ei inimesi ega koormat.
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SEADME JUHTIMINE PLATVORMI JUHTIMISPANEELILT

11.  Viige valikunupp 1 asendisse 2 ja votke voti valja
Arge lukustage vOtmega Sassii juhtimispaneeli kaant.

- niiliid on teil voimalik juhtida tdstukit tdoplatvormi kange 17 abil

Vajutage koigepealt juhtkangi otsas olevale liilitile, misjdrel liigutage kangi ettevaatlikult
soovitavas litkkumissuunas. Juhul kui te liigutate kdigepealt juhtkangi ja seejérel vajutate liilitile,
takistab siisteem liigutuse sooritamist

- Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses jargmiselt:

- tostke masti 1-2 meetrit iiles (kang 17) ja liikkake teleskoop 1-2 meetrit vilja (kang 9), seejérel
vajutage avariiseiskamise nupp pdhja, mille tagajdrjel peab litkumine seiskuma.

- kéivitage avariilangetusmehhanism (nupp 20) ja tdmmake teleskoop sisse ning mast alla (kang
17).

- tdmmake avariiseiskamise nupp liles
HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!

Platvormi litkumiskiirust saab reguleerida sujuvalt juhtkangidega (17).
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12.  Kontrollige tlekoormuskaitse RK4 funktsioneerimist

- platvormi koormus ca 80 kg
- seadke mast horisontaalasendisse

100 mm_

( L" ”—] ) ISKUN PITUUS

SLAGLANGD
SLAGLENGDE
HUB

8 O |’< KORIKUORMA STROKE
g BELASTNINGEN
KORBBELASTUNG

(17 5 b S) PLATFORM LOAD

- liikake teleskoop vilja
Liikumise 10ppedes peab hakkama pdlema punane iilekoormuse margutuli (18)

- vorrelge haardeulatust haardeulatuse skeemil toodud haardeulatuse diagrammi viirtustega
(Iehekiilg 59)

12A. Meetmed, mida tuleb rakendada paras tlekoormuse tekkimist
- (Ulekoormuse I6ppliliti RK5 lahutab juhtimispaneelide elektrivoolu ringi ja
platvormi, avariihelisignaal lulitub sisse.)
- tdmmake teleskoop sisse, selleks vajutage “teleskoop sisse” nupule (31 vdi 36), kuni
platvorm jouab lubatud haardeulatuse tsooni (suttib roheline tuli)
- pdarast seda saab tGstukit normaalselt kasutada

HOIATUS!
Kui punane iilekoormuse méargutuli (18) poleb, ei tohi lisada platvormile tdiendavat koormust (ndit.
teine inimene).

Niide: Uks platvormil olev inimene liikkab teleskoobi vilja vdi $assii juhtimispaneelist liikatakse
teleskoobi abil tiihi platvorm tiispikkuses vélja nii, et platvorm on nii madalal maapinna kohal kui
voimalik. Kui siis tilekoormuse mérgutuli siittib, ei tohi koormust lisada, vaid teleskoop tuleb
sissepoole tommata.

KUI AVARIISEADMED VOI AVARIILANGETUSE SUSTEEM EI TOOTA, TULEB NEED
ENNE EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMIST KORDA TEHA!
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13. Uksikasjad leiate hooldustdid kasitlevas peattikis pealkirja all **lgapéevased
kontrolloperatsioonid**

14.  Tostke mast veidi Ules ja lukake teleskoop veidi vélja ja veenduge, et platvorm ei
hakka litkuma allapoole siis, kui juhtseadmeid ei liigutata

15. Kuilmades tootingimustes laske mootoril veidi aega kéia, et hidrovedeliku
temperatuur tduseks. Alustage t6dd ettevaatlikult, kdigepealt sooritage edasi-tagasi
liigutusi Sassii juhtimispaneelilt ilma platvormi koormamata.

16.  Tostke platvorm toopiirkonda
Platvormi liigutused on platvormi juhtpuldilt (ent mitte Sassii juhtimispaneelilt) sujuvalt
reguleeritavad. Liigutusi saab sooritada ainult ithekaupa. Mitme juhtkangi samaaegse liigutamise
korral sooritab masin selle liigutuse, mille koormus on véikseim.

TAHELEPANU!
Platvormi langetamine transpordiasendisse Tommake teleskoop alati kdigepealt tdiesti sisse ja viige
platvorm masti suhtes tdisnurga alla ja laske alles siis mast transpordialusele.

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!
ARGE VOTKE PLATVORMILE LISAKOORMAT ULEVALT!

17.  Tostet sooritage vOtke arvesse jargmist:

YLIKUORMITUSSUOJA STor RV ARATARYTRVET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN GRANSLAGEBRYTARNA
SICHERHEIT SANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION BOOM LIMT_SWITCHES

7 RK4 & RKS

T~ N /

l\O,r\ -
NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUS JOUSI
LYFTCYLINDERN LEOSKAFTET TRYCKF JADERN
HEBEZYLINDER GELENK KLEMMFEDER
LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRING

- platvormi liikumispiirkond sdltub koormast (vt. tehnilised andmed) ja seda kontrollivad
16ppliilitid RK4 ja RKS, mis paiknevad korpuse kaane all
Loppliiliteid ei tohi reguleerida ega nende funktsioneerimist muuta. Nende kontrollimist ja
reguleerimist voib teostada ainult volitatud spetsialist.

18. Pikaajaline t60 thes ja samas kohas

- nii Sassii kui ka platvormi juhtimispaneelil on mootori seiskamis- ja kdivitusnupud
Sooja ilmaga pole motet lasta mootoril té6tada, kui platvorm peab pikka aega samas kohas
plisima.

- kiilma ilmaga peab mootor siiski kdima, nii piisib hiidrovedelik soe

- soovitame lasta sisepdlemismootoril kdia ka operatsioonide sooritamise vaheajal, et aku
ptsiks laetud.
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- kontrollige regulaarselt t66 kdigus tdstuki toestust ja tugede aluse maapinna seisundit ning
votke arvesse ilmastiku- ja pinnasetingimusi
- tostuki elektriline taimer liilitab toitepinge (12 VDC) vilja automaatselt, kui elektri- voi
sisepdlemismootori kdivitumisest on kulunud 1 tund
Pinge sisseliilitamiseks vajutage platvormi voi Sassii juhtimispaneeli kdivitusnuppu.

19. Platvormi liigutades arge unustage jargmist:
- hoiduge korgepingeliinide eest

- édrge liletage maksimaalset lubatud kiilgsuunalist
koormust (400N)

- drge puutuge vastu avakaableid

- éarge visake korvist vilja esemeid

- drge vigastage tostukit

- arge votke platvormile tleliigset koormat

- drge vigastage objektil asuvaid objekte voi
konstruktsioone

- arge koormake platvormi iile objektidega
toopiirkonnast

20.  Kui teil tuleb tdstukilt lahkuda
- viige tostuk turvalisse asendisse, eelistatavalt transpordiasendisse

- liilitage vélja jouseade
- takistage loata juurdepédds tostukile, selleks lukustage peamise juhtimispaneeli kaas
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21. Platvormi asendi reguleerimine

Sassii juhtimispaneelilt (LCB):

J
L

[ o

3

L,

F P

3

5 b Bee

Platvormi horisontaalasendi seadmine $assii juhtimispaneelilt toimub jargmiselt
- viige Uimberliiliti (1) asendisse 3
- valige juhtkangiga (32) soovitud korrektsiooniliigutuse suund
Korrigeerige tookorvi asendit, kui poom on horisontaalasendis.

Korrigeerige tookorvi asendit, kui tdstuk on toestatud (tugijalad all).
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Toéokorvist (UCB):

Platvormi horisontaalasendi reguleerimine platvormilt jargmiselt:
- viige timberliiliti (1) asendisse 2

- vajutage platvormi asendi timberliilitile (35)

- valige juhtkangiga (36) soovitud korrektsiooniliigutuse suund

Korrigeerige tookorvi asendit, kui poom on horisontaalasendis.

Korrigeerige tookorvi asendit, kui tdstuk on toestatud (tugijalad all).
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AVARIILANGETUSSEADE

Elektrikatkestuse puhuks on tostuk varustatud avariilangetussiisteemiga, mis saab toitevoolu akult.

1. Siisteemi struktuur
- 12V 44 Ah
- laadur
- hiidroseade 12VDC

2. Aku hooldus
- siisteem on varustatud automaatse temperatuuri ja liithise eest kaitstud akulaaduriga
- laadimispinge laengu sdilitamine 13,8 V; laadimine 14,7 V
- nimivool 3A
- lisage vajadusel elektroliiiiti nii palju, et selle tase oleks aku elementidest iilalpool.

3. Hiidroseade koosneb jargmistest komponentidest:

- rohupiirdeklapp, seaderdhk 15 MPa (150 bar)

- tagasivooluklapp

- alalisvoolumootor 800 W DC
Avariilangetuse siisteem kéivitub nupust (20 platvormil ja 5 Sassiil).
Avariilangetuse siisteem kéivitub ainult nupule vajutamisest.

TAHELEPANU!

Avariilangetuse puhul tdmmake kodigepealt teleskoop sisse, seejirel laske mast alla ja viimasena
sooritage masti kiéne.

Avariilangetuse korral voib ka tugijalad transpordiasendisse tosta.
Juhul, kui avariilangetuse siisteem ei kéivitu, piilidke tdmmata endale teiste to0tsoonis olevate
inimeste tidhelepanu, et nad aitaksid tostuki normaalseks kasutuseks vajaliku voolu taastada voi

avariilangetuse siisteemi kdivitada, néiteks vahetades aku uue vastu.

Alati, kui alustate t60d tdstukiga veenduge kdigepealt, et avariilangetussiisteemi aku on té6korras
(Ik. 23).
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SOIDUSEADE

Hiidrauliline sdoiduseade on moeldud selleks, et tostuk saaks sellises to6tsoonis, kus veoki
kasutamine pole voimalik, iihest kohast teise litkuda.

- kiivitage agregaat ja seadke pdorlemiskiirus ¥4 maksimumist (kditamine bensiinimootoriga)
Agregaadi kiirus mdjutab sdiduseadme sdidukiirust.

- keerake timberliiliti (1) tugijalgade asendisse

PR

b b Beel

- veenduge, et platvorm on transpordiasendis ja tugijalad on téiesti iiles tostetud
- veenduge, et kaabel on tdstuki liikumiseks piisavalt pikk (vahelduvvoolu kasutamisel)
- ihendage sdiduseade ratta vastu

35



- vabastage késipidur
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- lilitage soiduseade liilitiga 27 asendisse 1

- soitmiseks rakendage nuppe

ette
taha
vasakule ette
paremale ette
vasakule taha

paremale taha

28A

28B

28A + 28L

28A + 28R

28B + 28R

28B + 28L

\O

o) —127

N
o

: 28A
/

O)

- jalgige, et tugiratas ei pdrkaks vastu takistusi ega satuks maapinnaaukudesse

TAHELEPANU! Kui ihe ratta ette satub takistus, voib tdstuk ootamatult keerata.

- pdrast soidu loppemist tdommake peale kasipidur

- votke sdiduseade ratta kiiljest lahti

- liilitage sdiduseade liilitiga 27 asendisse 0

Soiduseadme juhtimine distantsjuhtimispuldiga (lisavarustus).
- distantsjuhtimispuldi juhtme pistik ithendatakse sdiduseadme juhtimispaneeli pistikupessa

TAHELEPANU!

Arge seadke tugiratta hooba liiga pikaks, kuna see suurendab tugiratta vigastuse ohtu.
Soovitav tugiratta hoova pikkus tdstukil sditmise ajal saavutatakse nii, et veotiisli alumise
pinna/pidurihoova ja rehvi vahe seatakse 1-3-le sentimeetrile, sel juhul saab ratas vabalt pdorata.
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SPETSIIFILISI JUHISEID TOSTUKI KASUTAMISEKS TALVEL

- madalaim lubatud temperatuur tdstuki kasutamiseks on - 20 ° C

- pakaselise ilmaga laske jouseadmel moni minut kiia ja alles siis alustage liigutuste
sooritamist.

- koigepealt tehke hiidroseadme abil moned “soojendusliigutused”, et silindritesse tuleks
klappide tookindluse tagamiseks sobivalt soe vedelik

- veenduge, et 10ppliilitid ja avariilangetusseadmed funktsioneerivad hésti ja on puhtad
(mustusest, lumest, jddst jne.)

- kui te tdstukit parajasti ei kasuta, siis kaitske juhtimispaneeli ja platvormi lume ja jéa eest.

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS MUSTUSEST, LUMEST, JAAST JNE.
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PARAST TOOPAEVA LOPPU SOORITATAVAD TOIMINGUD

1.

2.

Tdmmake teleskoopmast tdiesti sisse.

Veenduge, et platvorm on masti suhtes tdisnurga all.

. Laske mast/platvorm veotiislil olevale alusele.

- aluses olev 10ppliiliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole tiielikult alla
lastud

Sulgege platvormi juhtimispaneeli kaas.
Keerake timberliiliti asendisse 0.

Kui te soovite, et aku lacks, jatke voolukaabel vooluvorku; muudel juhtudel ihendage tostuk
vooluringist lahti

Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.

/
-

[ o

3

L,

3

F R

3] ;;E@H

38



DINO 210XT

TOSTUKI ETTEVALMISTAMINE TRANSPORDIASENDISSE VIIMISEKS

1. Tdmmake teleskoopmast tdiesti sisse.

2. Veenduge, et platvorm on masti suhtes tdisnurga all.

3. Laske mast/platvorm veotiislil olevale alusele.
aluses olev 10ppliiliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole tiielikult alla
lastud

4. Sulgege platvormi juhtimispaneeli kaas.

5. Keerake timberliiliti tugijalgade (1) asendisse

6. Tostke tugijalad iiles.
kdigepealt tagumised tugijalad (hoiduge tagatulesid vigastamast)
seejarel eesmised tugijalad (hoiduge tugiratast vigastamast)

7. Liilitage sisse seisupidur.

8. Veenduge, et sdiduseade on lahti {ihendatud.

9. Keerake iimberliiliti asendisse 0 ja ithendage tdstuk vooluvdrgust lahti.

10. Keerake massililiti asendisse 0.

11. Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.
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UHENDAMINE PUKSEERIVA VEOKIGA

1. Tostke kuulhaakeseadme kéepide iiles ja tdmmake seda samaaegselt ette (veoki
litkumissuunas). Sellega avate kuulhaakeseadme.

2. Vajutage kuulhaakeseade kergelt auto veokuuli peale. Haakumine ja fikseerimine
toimuvad automaatselt.

TAHELEPANU! VEENDUGE PARAST UHENDAMIST ALATI, ET KUULHAAKESEADE
ON KORRALIKULT HAAKUNUD!

Kuulhaakeseadet tuleb regulaarselt puhastada ja mééarida.

3. Uhendage veokiga avariipiduri tross ja elektripistik. Veenduge, et juhtmed ei kiii millegi
vastu ja et trossid on ithendatud nii, et nad saavad funktsioneerida

4. Veenduge, et tuled pdlevad.
5. Laske seisupidur hoolikalt lahti ja veenduge, et fiksaator funktsioneerib ja kdepide piisib all.

6. Tostke tugiratas tdiesti iiles transpordiasendisse.

TOSTUKI TRANSPORTIMISE AJAL EI TOHI PLATVORMI KORVIS OLLA
KOORMAT!

Sel juhul, kui te tdstukit pargite voi selle kallakul veoki kiiljest lahti iihendate, tuleb kasipiduri kang
eriti tugevasti peale tommata. Kui seisupidur on peale tdmmatud liikake tdstuk tahapoole, et
pidurdusautomaatika piduriklotse veidi jarele annaks. Sel juhul tombab vedru kasipidurit
tugevamalt peale, nii et tdstuki pidurid on jalle korralikult sisse liilitatud.

Reguleerige pidurid hooldusjuhises kirjeldatud viisil.

Tédiendava turvameetmena asetage kallakul rataste alla kiilud.

Kui tdstuk jadb pikemaks ajaks, nditeks talveperioodiks, seisma, on soovitav see iiles tugedele tosta,
et vihendada koormust ratastele.

TAHELEPANU!
- Veenduge,
- et, tugijalad on transpordiasendis
- et kuulhaakeseade on haakunud
- et tuled polevad
- et seisupidur on sisse liilitatud
- et rehvid on korras ja rdhk on dige
- et tagasild on tookorras 450 kPa (4,5 bar)
- tugiratas 250 kPa (2,5 bar)
- et turvatrossid on korralikult kinnitatud
- pidurite blokeerimine transportimise jarel
- tugiratta kinnitust
- et sdiduseade on ratta kiiljest lahti voetud
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HOOLDUS- JA KORRASHOIUJUHISED

ULDISED HOOLDUSJUHISED

sooritage tostuki hooldustddd alati nii, nagu kidesolevas juhendis kirjeldatud

keerulisemate remonditodde teostamisel kasutage professionaalide abi vdi votke lihendust
seadme edasimiiiija vOi valmistajaga

tostuki konstruktsiooni ei tohi muuta ilma valmistaja ndusolekuta

kui te avastate vea, mis vdib mdjutada seadme turvalisust, siis korvaldage need enne, kui
tostuki jargmine kord kasutusele votate

arge laske o0li maha voolata

pidage tdstukil, eriti téoplatvormil, puhtust

enne hooldustédde ja kontrollimise alustamist puhastage tostuk mustusest

kasutage ainult originaalvaruosi

toestage platvorm, mast ja nool, ja tugijalad selliselt (nditeks viige nad transpordiasendisse
vOi toetage toestuskonstruktsioonile), et remonditavale struktuurile ei rakenduks koormust
ning et nad ei oleks muul viisil ohtlikud

seadet tohib tdsta kahe kandejoult vihemalt 2 500 kg kandejouga tdstetropi abil neljast

tosteaasast (vt. joonis)
Tostke ettevaatlikult ja jalgige, et te seadet ei vigastaks!
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JUHISED HOOLDUS- JA KONTROLLOPERATSIOONIDE LABIVIIMISEKS

1. Esimene hoolduskord péarast 20 t6otundi
- survefiltri padruni vahetus
- pidurite reguleerimine nii, nagu kirjeldatud lehekiiljel 47
- kontrollige rattapoltide pingsust parast ca 100 km pikkust teekonda (325 Nm)

2. Igapéaevane hooldus
- kontrollige hiidrovedeliku taset, vajadusel lisage vedelikku
- kontrollige hiidraulika liitmikud
- kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone
- veenduge, et avariilangetuse ja avariiseiskumise funktsioonid on t66korras
- kontrollige avariihoiatusseadmete seisundit

3. Iganddalane hooldus

- kontrollige rehvirdhku (450 kPa, tugiratas 250 kPa)

- liigenditappide méaédrimine (vt. miairdeskeem, lehekiilg 43)

- kontrollige teleskoobi liugpindade seisundit ja madrige vajadusel silikooniga
kontrollige liugklotside ja —pindade vaheline 16tk ja reguleerige vajadusel liugklotse
asetage platvormile 80 kg raskune koormus ja viige mast horisontaalasendisse
Seejédrel liikake teleskoop vilja, kuni siittib punane tuli ja liigutus peatub Moodtke kdigu
pikkus nii, nagu lehekiiljel 58 kirjeldatud ja vorrelge “iilekoormuskaitsmete reguleerimine’
antud RK4 viirtusega. Kui kéik on pikem, votke iithendust hooldustookojaga.

b

4. Hooldust6dd 6-kuulise intervalliga
- vahetage hiidrovedelik ja filtripadrun
- kontrollige pidurite seisundit
- kontrollige rattapoltide pingsust (325 Nm)
- kidnuseadme laagri hammasringi méérimine

5. Korraline hooldus 12-kuulise intervalliga vastavalt allpool toodud korralist hooldust
puudutavatele juhistele

KUI TE KASUTATE TOSTUKIT RASKETES TOOTINGIMUSTES,
(EBANORMAALSELT NIISKE, TOLMUNE, SOOVITAV, JNE. TOOKESKKOND)
TULEB OLIVAHETUSE JA MUUD KONTROLLI SOORITAMISE INTERVALLI
LUHENDADA SELLISELT, ET NEED SOBIKSID ANTUD TOOKESKKONDA NING
TAGAKSID TOOOHUTUSE JA TOOKINDLUSE.

HOOLDUSTOID JA KORRALIST KONTROLLI TULEB TEOSTADA TINGIMATA,
SEST NENDE TAITMATAJATMINE VOIB VAHENDADA KASUTUSE TURVALISUST.

VALMISTAJAGARANTII KEHTIB AINULT SI1S, KUI HOOLDUS- JA
KONTROLLOPERATSIOONID ON SOORITATUD OIGESTI.
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IGA 50 TOOTUNNI JAREL

Ulekoormuskaitse (turvaseade) laagrid
Tugijala silindrite liigendite laagrid
Tugijalgade laagrid

Tugijalaplaatide liigendite laagrid
Masti ja tdstehoobade laagrid
Platvormi laagrid

Stabilisaatori silindrite liigendite laagrid (vélja arvatud iilemise stabiliseerimissilindri kolvivarre
poolne liigendi laager)

8. Tostesilindri laagrid

9. Teleskoobi liugpinnad/rullid

10. Tugiratta liugpinnad ja voll

Nk LD —

KAKS KORDA AASTAS

11. Teleskoobisilindri liigendilaager

12. Sdiduseade

13. Pealejooksupidur - veopool

14. Kédnuseadme laager* ja hammasring

15. Ulemise stabiliseerimissilindri kolvivare poolne liigendi laager

Maardevaseliin Esso Beacon EP2 vdi sellele vastav

Ulekoormuskaitsme liigendit (kohta 1) ) tuleb tingimata regulaarselt miirida ning tingimata tuleb
seda teha viivitamatult parast tostuki pesemist.

Tugijala 16ppliiliti litkuvaid osi tuleb méérida iga 50 to6tunni jérel.
Kuulhaakeseadme liikuvaid osi méaaritakse kergelt siis, kui see on tarvilik.
Madrige tostukit alati kohe pérast selle pesemist.

*Eemaldage poordelaagri 4 nipli (4 tk.) madrimiseks tostuki alt poolkuu kujulised kaitseplekid.

44



DINO 210XT

45



DINO 210XT

TAGASIVOOLU- JA KOORMUSE REGULEERIMISKLAPID

Tookorra kontroll

1.

Tugijalasilindrite tagasivooluklappide tiheduse kontrollimiseks mdddetakse Sassii kdrgus
maapinnast iga tugijala kohal ja jélgitakse seejirel korguse voimalikku muutust mone minuti
viltel.

Mastisilindri ja tostehoobade silindrite koormuse reguleerimisklappide tiheduse kontrollimiseks
viiakse mast sellisesse asendisse, et selle asendit on vdimalik tépselt mdota. Seejérel jalgitakse
masti voimalikku litkumist mdne minuti véltel.

Teleskoobisilindri koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks viiakse teleskoop
mingisse kindlasse asendisse, mdddetakse kdigu pikkus ja jilgitakse seda mone minuti véltel.
(Tahelepanu! Liikake mast peaaegu plisti)

Tooplatvormi stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks
asetatakse platvormile 100 — 200 kg raskune koormus ja moddetakse dra platvormi tagaserva
korgus pinnasest. Jalgige platvormi korgust mone minuti véltel.

Hooldusjuhised

1.

2.

3.

4.

5.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest

Kontrollige rongastihendite seisundit ja vahetage need vajadusel uute vastu
Paigaldage klapid hoolikalt oma kohale.

Vajadusel asendage klapp uuega

Arge muutke klapi seadeviirusi.

Toestage platvorm, mast ja nool ja tugijalad selliselt, et remonditavale struktuurile ei rakenduks
koormust. Veenduge, et likski silinder pole rohu all.
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RATTAPIDURID JA -LAAGRID

Pidurite seadejuhised

Asetage tostuk tugiasendisse nii, et rattad oleksid Shus.
Veenduge, et rattad pdorlevad vabalt.

Pidurivardad peavad olema 16dvalt
(kdsipidur vabad)

Kontrollige piduri toukurvarraste
kinnitused..

Pingutage noolega ndidatud kruvi péripdeva, kuni ratas
enam kaésitsi keerates ei liigu.

Lodvendage kruvi vastupéeva, kuni ratas hakkab raskelt
podrlema.

Reguleerige mutritega pidurdust nii,
et piduri varras oleks veotiisliga risti
ja molemad rattad pidurdavad.
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Tdmmake késipidur peale ja
liikkake tostukit tagasi nii, et
molemad rattad lukustuvad,
niiiid peab késipiduri hoob
tousma liles tagasi piirajast 5-10
mm vorra.

Vabastage kisipidur. 5-10 mm

Seadke tagastusvedru pikkus 90 mm-le.

,

F |

TAGASTUSVEDRU PIKKUS
90 mm

Tdmmake késipidur peale ja veenduge, et tagastusvedrud ei takista pidurite funktsioneerimist.
Pidurite reguleerimine liiga pingule pdhjustab pidurite ilekuumenemist litkumisel ja tingib
veoseadme suuremaa veojou vajaduse.

Pérast pidurite reguleerimist on soovitav teha proovisdit, mille ajal kontrollitakse 2 -3 korda
pidurdades, et pidurid to6tavad laitmatult.
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Laagrildtku reguleerimine
Rattalaagrid on hooldusvabad ja piisivalt maaritud.

(Laagrid ei vaja tdiendavat méddrimist ning neid pole tarvis ega ka vdimalik reguleerida)

Hooldusintervallid

500 km (sissesoit)
5000 km pidurite reguleerimine, pealejooksupiduri litkuvate osade mairimine
13 000 -15 000 km voi iga kuue kuu jarel:

a) pidurikatete kulumise kontroll
b) pealejooksupiduri téokorra kontroll
c) pealejooksupiduri liugosade maarimine

Kaherealiste kaldkuullaagrite pika kasutusea ja hooldusvaba iseloomu totu tavajuhtudel
laagrivigastusi ei teki. Kui te aga siiski avastate erakorraliste to6tingimuste tagajérjel probleeme

laagritega, tuleb piduritrumlid koos uute laagrite ja lukustuspoltidega tervikuna uute vastu vélja
vahetada.

TAHELEPANU!
Jatke tilalkirjeldatud t66d asjatundliku hooldustodkoja hooleks.

Laagreid peaks keerama iga 3 kuu jérel, et nende olikiht ei praguneks
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TOOKORVI STABILISEERIMISSUSTEEM

Platvormi stabiliseerimine toimub nn. sekundaarsilindrite siisteemi abil:

- Master-silinder juhib platvormi all olevat sekundaarsilindrit

- platvormi pilisimine horisontaalasendis on tagatud siisteemi klappide tihedusega.
- stabiliseerimissiisteem koosneb jargmistest komponentidest:

25 MPa

(250 bar)
(3600 psi) Q @
R - —
, | B N2 _

21,5 MPa
(215 bar)

c———= | |(3100 psi)
- T ...... 4

_____________ i 1. Mastersilinder
2. Sekundaarne silinder

an! 3. Koormuse reduktsiooniklapp P!
:;' 4. Kahepoolne koormuse : :
reguleerimisklapp _i_j-.1._1_ 25MPa
5. Elektriline suunaklapp (250 bar)

(3600 psi)

- Platvormi vajumine kasutaja suhtes ettepoole voib olla tingitud:

1) sekundaarsilindri kolvivarre poolses oleva kahepoolse koormuse reguleerimisklapi lekkest
elektrilisele suunaklapile, mis oma konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

- Platvormi vajumine kasutaja suhtes ettepoole vdib olla tingitud::

1) sekundaarsilindri kolvi (pdhja) poolses oleva koormuse reguleerimisklapi (4) lekkest
elektrilisele suunaklapile (5), mis oma konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

Leke pohjustab platvormi vajumist senikaua, kuni koormuse reguleerimisklapp (3) platvormi all
sulgub. Sulgumise tingib rohu alanemine varrepoolses otsas kuni avanemissuhteni, mis on 5:1.

Kui klapid ei ole tihedad, siis sooritage nende hooldus vastavalt hooldusjuhise peatiikile
“tagasivoolu- ja koormuse reguleerimisklapid”

Koormuse reguleerimisklappide seadevaartused:

- kahepoolsete koormuse reguleerimisklappide (4) avanemisrohk on 25 MPa (250 bar)

- platvormi all oleva koormuse reguleerimisklapi (3) avanemisrdhk on 21,5 MPa (215 bar)
Arge muutke klappide seadeviirtusi.
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KORRALINE HOOLDUS

Korralist hooldust tuleb teostada 11 — 12-kuuliste intervallidega.

Kui teil tuleb tootada rasketes tingimustest, kus niiskus, sddvitavad ained voi sdovitav keskkond
voivad pdhjustada konstruktsioonide seisundi kiiremat halvenemist voi muid funktsioneerimise
hiireid, tuleb kontrolli teostada sagedamini ning kaitsta masina komponente mitmesuguste kaitsvate

vahenditega sddvituse ja funktsioneerimishiirete eest.

Hooldust voib teostada ainult tehnika-ala spetsialist, kes on hésti tuttav tdstuki konstruktsiooni ja
kasutamisega.

Soovitame teil podrduda miiiija hooldusteeninduse poole.

KORRALISE HOOLDUSE SKEEM:
1. Enne hooldustddde alustamist puhastage tdstuk hoolikalt.

Hiidro- ja elektriseadmeid ei tohi avada, kui nad on méirdunud. Siisteemi sattunud mustus voib
hiljem pdhjustada héireid seadme t66s. Peske seade véljastpoolt..

TAHELEPANU!

Jélgige, et kdrgsurve all olev veejuga ei satu otse elektriseadmetele, nditeks alumisele ja tilemisele
juhtimispaneelile, releedele, magnetklappidele ja 1oppliilititele.

- kuivatage ndit. surudhuga need elektri- ja hiidroseadmete liitmikud, mida kavatsete avada

- pérast kuivatamist kaitske elektriseadmed niiskust torjuvate kemikaalidega

- kolvivarred tuleb kaitsta ndit. CRC3-36 korrosioonikaitsega alati parast lahustiga toimunud pesu

ARGE UNUSTAGE PUHTUST!
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2. Vahetage hidrovedelik ja filtripadrun
(kaitske nahka kokkupuute eest hiidrovedelikuga)

- laske hiidropaagi tiihjendusavast hiidrovedelik vilja nii, et kdik silindrid on lithimas asendis
- puhastage ja loputage hiidropaak selleks sobivate ainetega.

- vahetage survefiltri.

- sulgege tithjendusava kork

- valage paaki uus 0li, tditemaht ca 20 liitrit
Tehases on siisteem tdidetud Neste Hydrauli 28 Super v&i Esso Univis J26 hiidrovedelikuga voi
keskkonnasobraliku Raisio Biosafe Hydraulic oil 32 NE hiidrovedelikuga.

- drge segage omavahel eri 0limarke

- vajadusel lisage hiidrodli kontrollava {ilaservani, kui seade on transpordiasendis.

3. Kontrollige hiidrolddvikute ja —torude seisundit

Vahetage vigastatud pinnaga 16dvikud ja mdlkis torud. Kontrollige liitmike seisundit.
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Kontrollige tugijalgade liigendeid
- laske tugijalad veidi vélja

- liigutage tugijalgu kiilgsuunas ja kontrollige liigendite 16tku

X o

= ——
] )

+t 1

Q

- kontrollige tugijalgade 1dppliilitite mehhanismi funktsioneerimist ja seisundit
- vajadusel vahetage kulunud osad uute vastu

- madrige liigendid (vt. mddrdeskeem)

Laske tugijalad toestusasendisse.

5.

Kontrollige silindreid ja maarige liigendilaagrid (vt. maardeskeem)

viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige tilemisse asendisse, kontrollige varre ja liitmike
seisundit

viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige alumisse asendisse, kontrollige liitmike
seisundit

tommake Sassii juhtimispaneelilt teleskoopsilinder sisse, seejdrel vilja ja kontrollige silindrite
seisundit ja tihendeid

madrige toste-, teleskoop- ja stabiliseerimissilindri liigendid

liikake Sassii juhtimispaneelilt liigendihoobade silindrid vilja ja kontrollige silindrite seisundit
ja tihedust

kontrollige tugijalgade silindreid ja méaérige liigendid
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6. Masti ja raami seisundi kontrollimine
- kontrollige korvi, platvormi kinnitust, kui noole ja masti teleskoop on vilja liikkatud

- kontrollige masti liigendite ja liugklotside seisundit ja 16tku ja vajadusel reguleerige need.

Maiirige liugpinnad
- kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust %

j a seadet P B

Y\ i, -

- kontrollige koormata plaadiketi kinnitust = I

masti kiilge, selleks tommake kdega (10f1) 300035

ketist, kui masti pikkus on maksimaalne o f-:}

_(0,2in)

=

3mm (0,12in)

- kontrollige kddnuseadet ja selle
kinnitust, médarige kddnumehhanismi laagrid ja hammasring
Eemaldage podrdelaagri niplite (4 tk.) méaarimiseks tdstuki alt poolkuu kujulised
kaitseplekid.
TAHELEPANU! Liigne méirimine vdib liikata kiéinulaagri tihendid kohalt ira.

- kontrollige kdanulaagrite 16tku
Lubatud volli 16tk voib olla ca 1 mm.

- kontrollige kddnumehhanismi kinnituspoltide pingutusmomente: 280 Nm (M16)
150 Nm (M12)

Arge unustage kasutamast lukustusvedelikku, kui te kinnituspolt avate vdi pingutate (pingutage
risti).

- kontrollige raami ja selle keevitusdmbluste seisundit, eriti kadnuseadme timbruses ja
tugijalgade kinnituskohtades

- kontrollige tugijalgade seisundit
- kontrollige veotiisli seisundit, eriti selle kinnitust raami kiilge

- madrige masti, noole ja tugijalgade liigendilaagrid
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7. Kontrollige veotiisli seisundit
- veotiisli kinnitus

16tkud

kuulhaakeseadme pind

lukustusseadme seisund

kontrollige pealejooksupiduri tundlikkust

8. Telgede ja vedrustuse kontroll
- kontrollige telgede kinnitust

- kontrollige kummiamortisaatorite ja ristvarbade seisundit

9. Ohutusseadmete seisundi kontroll

- kontrollige Ioppliilitite kinnitust ja vilist korrasolekut

- veotiislil (platvormi transpordiasend RK?3)
- turvaseade (RK4 ja RKY5)
- tugijalgades (RK11, RK12, RK13 ja RK14)

- mastil (RK 7 ja RKS)
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10. Ohutusseadmete kontroll Sassii juhtimispaneelilt
- tostke platvorm transpordiasendist veidi iiles
- tugijalad ei tohi funktsioneerida sdltumata sellest, millises asendis on timberliiliti
- tOstke mast ja kontrollige jargmisi funktsioone:
1. avariiseiskamine (3)

2. avariilangetus; teleskoop sisse(6)
3. avariilangetus; mast alla (5 ja 8)

N

3

[

L,

3

F P

5] ;;E@H

b om b

- mast transpordiasendisse ja tugijalad iiles, liiliti sdiduasendis.
- mast ei tohi funktsioneerida soltumata sellest, millises asendis on timberliiliti

- liilitage sdoidufunktsioon vilja ja vajutage tugijalad alla (tdstuk horisontaalasendis)
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- asetage platvormile ca 80 kg raskune koormus.

- tOstke mast ja liikkake teleskoopi viljapoole.
Liigutus peatub, kui siittib haardeulatuse punane mérgutuli (maksimaalne haardeulatus).

Siis
- voib tdstefunktsioon toimida — masti langetusfunktsioon EI tohi toimida
- voib teleskoobi sissetdmbefunktsioon toimida — teleskoobi pikenemisfunktsioon EI tohi
toimida

57



DINO 210XT

KOORMUSPIIRIDE RK4 JA RK5 KONTROLLIMINE

Asetage platvormile tipselt kaalutud koormus (80 kg) Asetage see 100 mm kaugusele pdhja
tagaservast.

100 mm N~ J} //3

80 kg

Viige Sassii juhtimispaneelilt mast horisontaalasendisse

Tostke ja langetage to6korvi tagumist serva tookorvi asendi regulaatoriga.

1. Tookorvi tagaserva langetamine
2. Tookorvi tagaserva tostmine

Viige tookorv asendiregulaatoriga horisontaalasendisse nii, et seade 10peks tagaserva
tosteliigutusega.
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I reguleerimisviis:

Liikake teleskoopmast nii kaugele vilja, kui vdimalik. (Arge korrigeerige todkorvi asendit).

Modtke teleskoopmasti tlihe jatke viljatuleva osa pikkus (L) Saadud mdot peab olema 3 100 mm +
50 mm
Veenduge, et platvormil vilgub punane méargutuli.
- kui haardeulatuse kaitseldppliiliti (RK4) ei toimi, takistab masti tilekoormust teine
kaitseloppliiliti (RKS5)
- ithendage RK4 lahti, selleks votke lahti klemm X1:43 ja ithendage modtmise ajaks
vahejuhtmega klemmid X3:12 ja X1:41 alumisel juhtimispaneelil

- tdmmake mast sisse, seejirel liikkake mast uuesti vélja, ja mootke teleskoopmasti véljatulev
osa
Saadud mdot peab olema 3 600 mm + 50 mm

- kui véljatulev osa on liiga pikk, seadke 1oppliilitid digeks ja tagage nende seade sdilimine
plommiga

TAHELEPANU! Arge unustage RK4-d tagasi thendamast, selleks iihendage juhtmed
klemmiga X1:43 ja kdrvaldage vahejuhe.
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ULEKOORMUSKAITSE REGULEERIMINE

TLIKUORMITUSSUCJA PUOMI TURVARAJAKY TKIMET
OVERBELASTNINGSSKYODEN BOMMEN GRANSLAGEBRY TARNA
SICHERHEIT SANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION S0 LT SWITCHES
RK4& & RKS
J
e T /
N7
NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUS JOUS|
LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKF JADERN
HEBE ZYLINDER GELENK KLEMMFEDER
LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRING

Hoolduse kaigus tuleb alati veenduda, et mélemad I6ppliilitid toimivad
Il reguleerimisviis:
- reguleerige RK4 nii lahti, et RKS5 hakkab kindlasti esimesena funktsioneerima

- liikake mast vélja ja mootke masti tihe jatku véljatulev osa (kéik)
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saadud moat peab olema 3 600 mm + 50 mm

pingutage seade lukustuspolt ja kontrollige nimetatud véartusi veel kord
reguleerige RK4 seadeviirtus ldhemaks kui RKS5

liikkake mast vilja ja mootke kéigu pikkus

saadud moat peab olema 3 100 mm + 50 mm

pingutage seade lukustuspolt ja kontrollige nimetatud véartusi veel kord

paigutage seadepoltidele kinnitustraat selliselt, et polte poleks mingil juhul vdimalik keerata
10ppliilitist vdljapoole

plommige traat

pange kate tagasi kohale
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11. Rohkude moodtmine

- lhendage manomeeter modtmiskohaga

- max. rohk, kui to6temperatuurini (40 - 60 °C) soojendatud oli puhul on 21 -21,5 MPa (210 -215
bar)

- pOodramisel 6 MPa (60 bar)

- kui teil tuleb rohku reguleerida, kindlustage seade piisimine plommi abil
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Kontrollige platvormi juhtseadmete seisundit

kontrollige platvormi elektriseadmete iildist seisundit ja pihustage vajadusel
niiskuskaitsevahendit

kontrollige juhtmete ja vee-eraldite pingsust

kontrollige helisignaali (23), avariiseiskumise (22) ja avariilangetuse (20) siisteemide
seisundit

testige koiki liigutusi

enne tostmist kontrollige 10ppliilitite funktsioneerimist
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14.

15.

16.

17.

18.
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Hoiatuskleebised ja -teibid

veenduge, et kdik hoiatuskleebised ja teibid on loetavad, vajadusel asendage kulunud uutega

Kontrollige pidurite ja sdiduseadme tookorda
votke rattad dra
puhastage pidurisiisteem ja kontrollige seadeid
veenduge, et piduriklotsid liiguvad ja tagastusvedrud on korras
vajadusel uuendage kulunud hddrdeplaadid
kontrollige sdiduseadme todkorda ja méérige liigendid

paigaldage rattad tagasi ja pingutage rataste poldid
Arge unustage kontrollida poltide pingsust parast ca 100 km sditu (325 Nm).

kontrollige rehvirdhku: 450 kPa (4,5 bar) tagumised rattad
250 kPa (2,5 bar) tugiratas

kontrollige pealejooksupiduri ja seisupiduri litkumisvaru

kontrollige turvatrosside seisundit
Kontrollige tulede ja reflektorite seisundit
Vajadusel uuendage korrosioonikaitset, nait. Tectyl 210R korrosioonit6rjeainega
Testige tdstukit 80 kg raskuse koormaga. Kontrollige testimise I18ppedes

konstruktsioonide seisundit

Koostage kontrolli protokoll, sailitage oma eksemplar ja andke teine eksemplar
kliendile.
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JUHISED TOSTUKI SEISUNDI KONTROLLIMISEKS

Ehitusplatsil olevaid tdstukeid ja tdsteseadmeid tuleb enne nende kasutuselevottu kontrollida.
Ehitusplatsil tootamise ajal tuleb perioodiliselt, kui voimalik, siis vihemalt iiks kord nédalas,

teostada tdstukite, liftide ja muude sedalaadi tdsteseadmete hoolduskontrolli. (Riigindukogu otsus
629/94,§ 11,§ 12,§ 13 ja § 14)
Pidage paevikut, kuhu kandke avastatud puudused ja vead ning teavitage neist tdodejuhatajat.

ESIMENE KONTROLL

Dino-tdstukid kontrollitakse ja testitakse koormusega esimest korda juba valmistaja poolt.
Testimistulemused kantakse testimisprotokolli, mis tarnitakse kliendile koos tdstukiga.
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IGAPAEVANE KONTROLL VOI KONTROLL ENNE KASUTUSELEVOTTU

Seda kontrolli teostatakse alati, kui téstuk alustab t66d uues téokohas ja iga toopaeva alguses.
Kontrolli teostab tdstuki operaator.
Kontrollimise kaigus tuleb pddrata tahelepanu jargmistele momentidele:

selgitage vélja tookoha maapinna tugevus (vt. tabelit “lubatud maksimaalne surve pinnasele
eri pinnasetiilipide puhul”, lehekiilg 21)

- kontrollige tostuki toestust
- kontrollige horisontaalasendi indikaatori seisundit

- kontrollige avariiseiskumissiisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka Sassii
juhtimispaneelilt

- kontrollige avariilangetuse siisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka Sassii
juhtimispaneelilt

- helisignaali seisundi kontroll

- avarii- ja méirgutulede kontroll

- tulede ja reflektorite seisundi ja puhtuse kontroll

- juhtseadmete seisundi ja platvormi liitkumise kontroll

- liikkumisteede, platvormi vérava ja kdsipuude seisundi kontroll

- koormuse 10ppliiliti kontroll (vt. teostamist hooldusjuhisest)

- masti litkumist takistavate 1oppliilitite kontroll (vt. hooldusjuhis)
- tugijalgade liikkumist takistavate 10ppliilitite kontroll (t66 teostamist vt. hooldusjuhisest)
- Olilekete kontroll

- pidurite tookorra kontroll

- kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone

- vaadake, kus asuvad t66tsoonis vdimalikud elektrijuhtmed (vt. ohutu kauguse méératlus,
lehekiilg 9)
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IGAKUINE, S.T. HOOLDUSKONTROLL

Seda kontrolli peab teostama valjadppinud ja tostukit hasti tundev isik.
Kontroll hdlmab:

- koiki igapédevase kontrolli kdigus teostatavaid operatsioone
- masti, noole ja platvormi kinnituskohtade kontrolli
- platvormi stabilisaatori seisundi ja funktsioneerimise kontrolli
- kandekonstruktsioonide seisundi visuaalset kontrolli
- raam
- ké@dnumehhanism
- teleskoop (véljasirutatud)
- tugijalad ja nende liigendid
- keevitusdmblusi pragude, sodvitusdefektide ja murdekohtade leidmiseks
- voimalike kéigus teostatud remonditddde ja keevitusdmbluste kvaliteeti
- platvormi vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)
- tugijalgade vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)

- hudrovedeliku taseme kontroll

- elektrohiidraulilise poorleva adapteri kontroll; veenduge, et selles pole olilekkeid, ja et
pOdrlemissiisteem toimib

- rehvide ja rehvirdhkude kontroll

- rattapoltide ja —pdidade kontroll

- p66rdmehhanismi 16tku kontroll

- veenduge, et sdiduseade tootab laitmatult

- elektrijuhtmete seisundi ja kinnituse kontroll
- aku seisundi ja kinnituse kontroll

- kontrollige veotiisli seisundit

- veenduge, et koik tdhised, hoiatusteibid ja juht- ja kontrollseadmete identifitseeriv mérgistus
on olemas, korras ja puhtad

- kontrollige tdstuki iildist puhtust
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IGA-AASTANE, S.T. KORRALINE KONTROLL

Seda kontrolli teostab lehekdiljel 10 nimetatud nduetele vastav ja oma padevust téestanud
spetsialist vOi hooldusettevote. Kontrolli kéigus tuleb pddrata erilist tahelepanu
teraskonstruktsioonidele, ohutusvahenditele ja juhtsisteemide korrasolekule.

Puhastage masin enne kontrolli teostamist
Kontroll holmab jargmisi operatsioone ja toiminguid:

- igapdevase ja igakuise kontrolli kdigus sooritatavad operatsioonid

- hidrostisteemi pohjalik kontroll

jouseade
- ithendage manomeeter hiidrosiisteemi rohumddtepunkti
- sooritage moned funktsioonid lopuni, et hiildrovedelik hakkaks voolama avariiklapi
kaudu
- maidrake rdhk manomeetrist; sooja dli puhul on rdhk 21 -21,5 MPa (210 - 215 bar)

tuglj algade tagasivooluklapid
tostke seade tugijalgadele ja mddtke raami kaugus maast iga tugijala kohal
- astuge platvormile ja liikake teleskoop vilja, mast peab olema horisontaalne
Keerake masti ja noolt paar korda; viige tagasi lahteasendisse, ja veenduge, et
maapinna ja raami vaheline kaugus pole muutunud.
- tostke tugijalad maast lahti ja jitke tugijalad sellesse asendisse ca 10 minutiks
Veenduge, et tugijalad pole alla vajunud.

tostesilindri tagasivooluklapp
- tOstke masti Sassii juhtimispaneelilt ca 45 © nurga alla ja liikake teleskoop vilja
Jélgige ca 10 minutit ja veenduge, et mast ei vaju alla.

teleskoobi silindri koormuse reguleerimisklapp
- tostke mast Sassii juhtimispaneelist {iles ja liikake teleskoop veidi vélja; laske
masinal seista selles asendis ca 5 minutit
- veenduge, et teleskoop ei tdmbu iseeneslikult sissepoole

stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapp
- asetage platvormile ca 120 kg raskune koormus
- tostke ja langetage masti 4 - 5 korda
- veenduge, et platvormi asend ei muutu

elektrilised suunaklapid

- rakendage koiki masti ja kddnu funktsioone, ja veenduge, et kdik liigutused
toimuvad digesti ning et liigutus 10peb kohe, kui juhtkang lahti on lastud.
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- késisuunaklapid
- veenduge, et tugijalgade ja sdiduseadme klapid toimivat korralikult, ja et litkumist ei
toimu, kui klapisdir on keskasendis

- elektrohiidrauliline p&orlev adapter
- veenduge, et liitmikest ei leki oli
- veenduge, et podrdkang on hésti kinnitatud ega jai kinni

- silindrid

- viige tugijalad toestusasendisse ja kontrollige kolvivarte ja puhastuspindade seisundit

- tostke mast iilemisse asendisse ja kontrollige tdstesilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

- tostke hoobad iilemisse asendisse ja kontrollige silindrite kolvivarte ja
puhastuspindade seisundit

- kontrollige pea- ja sekundaarsilindri siisteemi peasilindri kolvivarre ja puhastuspinna
seisundit

- laske mast alla ja kontrollige platvormi all oleva sekundaarsilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

- 16dvikud
- veenduge, et 16dvikud pole kulunud ega leki

- torud
- veenduge, et torud pole mdlkis, et neist ei leki dli, et nad pole kinnituskohtades
s6ovitunud ega hdordunud
Veenduge, et torud on kinni

liitmikud
- veenduge, et 16dviku- ja toruliitmikes pole lekkeid

- elektrisiisteemi pdhjalik kontroll
- veenduge, et juhtimispaneelid on kuivad, puhtad ja nende tihendid on korras
- kontrollige kaabliklemmide seisundit, nende niiskuskindlust
- kontrollige 10ppliilitite seisundit ja kinnitusi
- kontrollige Ioppliilitite 1dbilaskemuhvi pingsust
- kontrollige elektriliste klappide liitmike seisundit
- kontrollige magnetklappide liitmike seisundit
- kontrollige visuaalselt kdikide elektrijuhtmete seisundit
- kontrollige toitepistiku seisundit
- kontrollige elektrimootori seisundit

- silindrite kinnituse kontroll

- kontrollige tugijalasilindrite liigendilaagrite ja —tappide seisundit ja liigenditappide
lukustuse seisundit

- kontrollige mastisilindrite liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide lukustuse
seisundit

- kontrollige liigendihoobade silindrite liigendilaagrite ja tappide ning lukustuse
seisundit

- kontrollige teleskoopsilindri liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide lukustuse
seisundit
Kontrollige pneumoamortisaatorite seisundit.

- kontrollige pea- ja sekundaarsilindrite liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide
lukustuse seisundit
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- masti liigendi kontroll

kontrollige masti liigendite teljetapi ja laagrite ja tapi lukustuse seisundit
kontrollige liigendihoobade liigendi vollitappide, laagrite ja tappide lukustuse
seisundit

- tugijalgade ja tugiplaatide kontroll

kontrollige tugijalgade mehaanilist struktuuri ja keevisdmblusi

Konstruktsioonis ei tohi esineda deformatsioone ega murdekohti. Keevisdmblustes ei
tohi olla murdunud kohti ega rebendeid.

veenduge, et tugiplaadis ei esine deformatsioone, murdekohti ega rebendeid
Kontrollige ka seda, et tugiplaati on voimalik liigendil hdlpsasti pdorata.

- masti ja noole kontroll

liikkake teleskoop vilja, ja veenduge, et mastis pole piisivaid deformatsioone, molke
ega tugevalt kulunud kohti

veenduge ka selles, et keevisdmblused on terved, et neis pole murdunud kohti ega
rebendeid

kontrollige masti kinnitusplatvormi seisundit, veenduge, et neis pole murdunud kohti
ega rebendeid

kontrollige platvormi kinnituste seisundit

kontrollige platvormi liigenditapi lukustust

kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust, tappide lukustust ja vedru pingsust
kontrollige energia iilekandeketi ja selle kinnitusplatvormide seisundit ning poltide
pingsust

kontrollige masti liugklotside 15tku ja kinnitust

- platvormi kontroll

iildseisund

veenduge, et platvormis pole piisivaid deformatsioone, tugevalt kulunud kohti ega
molke

veenduge, et kisipuud, astmed, vérava ja virava hinged on terved

veenduge, et platvormi vérava lukk ja pneumovedru on terved

kontrollige platvormi pohjaplaat on terve

kontrollige kandekonstruktsioonide seisundit, veenduge, et neis pole tugevaid molke
ega deformatsioone

- koikide katete kontroll

kontrollige tugijalasilindri katte seisundit

kontrollige sekundaarsilindri katte seisundit

kontrollige mastiotsa katte, kddnumehhanismi katete, Sassii juhtimispaneeli kaane,
turvaseadme kaane, platvormi juhtimispaneeli kaane, tagatulede turvakaane seisundit

- koikide poltiihenduste visuaalne kontroll

- pOdramisseadmete kontroll

tildseisund

kontrollige nurkkdigu 16tku ja kinnitust

kontrollige hammasringi seisundit

kontrollige kddnulaagri 15tku

kontrollige kddnulaagri kinnituspoltide pingsust (M16 280 Nm, M12 150 Nm)
kontrollige kd&numootori kinnitust
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Sassii kontroll
- uldseisund
- kontrollige veotiisli kinnitust raamiga
- kontrollige veotiisli seisundit ja kinnitust Sassiiga
- kontrollige telje seisundit ja selle kinnitust
- kontrollige piduritrosside ja —hoobade seisundit
- kontrollige rattapdidasid, kinnituspoltide pingsust, rehvide seisundit ja rehvirdhku
- kontrollige sdiduseadme seisundit, selle komponentide kinnitust ja
elektrikomponentide katete seisundit
- kontrollige masti ja noole transporditoe seisundit

testige tostuki funktsioone, juhtseadmete toimimist ja kontrollige haardeulatust 215 kg raskuse
koormusega platvormil nii, nagu lehekiiljel 58 on kirjeldatud.

kontrollige testimise ajal ka 10ppliilitite funktsioneerimist (kirjelduse leiate hooldusjuhistest)
- koormuse 10ppliilitid ohutusseadmetes
- masti ja noole t6dd takistavad loppliilitid tugijalgades
- tugijalgade t60d takistavad loppliilitid veotiislis

parast testimist tuleb veenduda, et koormus pole pohjustanud teraskonstruktsioonide voi muude
koormatud komponentide konstruktsioonilisi defekte nagu rebendid voi ohtlikud piisivad
deformatsioonid

regulaarse kontrolli teostamise kohta tuleb pidada protokolli, kuhu kantakse jargmised seigad:

1. kontrollskeem

2. informatsioon keevitamise teel teostatud remonttoodest
a) millal teostatud
b) kes tegi
¢) millises kohas

kui iga-aastane kontroll on teostatud ja masin on valmis kasutuselevotuks, tuleb kontrollimise
kuupéev kanda masina kontrollplaadile

SPETSIAALNE KONTROLL

(KONTROLLIMINE PARAST ERAKORDSET OLUKORDA, Riigindukogu otsus 865/98
§ 78)

Kontroll tuleb sooritada juhul, kui tdstuk on saanud viga, voi on muul viisil sedavord kannatada

saanud, et selle tugevus voi muu ohutust mojutav tegur on kahjustunud.

- sellisel puhul kontrollitakse tostuki seisundit nii nagu iga-aastase kontrolli korral
- tOstukile tuleb sooritada koormustest ja stabiilsustest
- kontrolli kohta koostatakse protokoll
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KORRALISE HOOLDUSE KAIGUS TEOSTATAV KOORMUSTEST

10.

Toetage masin tugijalgadel tasasele ja kandvale maapinnale. Vajutage tugijalad 16puni alla
(toetuspinna laius minimaalne)

Keerake mast ja nool veotiisli pealt dra ja laske alla

. Asetage platvormile 215 kg raskune kaalutud koormus (I).

Tdstke mast maksimaalselt iiles ja liikake teleskoop vélja (maksimaalne tdstekorgus)
Laske mast alla tasementi, kus turvaseade litkumise peatab.

Keerake masti ja noolt enam kui 360°.

Tdmmake teleskoop sisse ja laske mast alla horisontaalasendisse.

Liikake teleskoop vélja, kuni 16ppliiliti RK4 peatab liikumise. Podrates masti enam kui 360°
jéalgige seadme stabiilsust.

Teostage samad operatsioonid, kui platvormil on 80 kg raskune koormus (II).

Vaorrelge kiilghaaret haardeulatuse diagrammiga, ja vajadusel reguleerige nii, nagu
lehekiiljel 60 "iilekoormuse reguleerimine" on kirjeldatud.

Kui eelpool kirjeldatud koormustestide I ja II ajal ning pérast koormuse rakendamist sooritatud
kontrolli kdigus ei leita tostuki konstruktsioonis ja stabiilsuses midagi viga olevat, voib tdstukit
kasutada tingimusel, et jargitakse lehekiiljel 6 toodud haardeulatuse/koormuse diagrammil ndidatud
vaartusi.

Tostuki maksimaalne lubatud platvormi koormus on 215 kg

tostukile sooritatakse koormustest 25 %-lise iilekoormusega, seejérel kontrollitakse
pohjalikult tdstuki konstruktsioone esmase, s.t. kasutuselevotuga seoses teostatava kontrolli
kdigus

iga-aastase hoolduse ja kontrolli kdigus sooritatakse tdstuki korraline iilevaatus, testitakse
tostuki funktsioneerimist ja sditmist maksimaalse lubatud koormusega ning kontrollitakse
pohjalikult kandvate konstruktsioonide seisundit

koormustesti kohta tehakse marge kasutuselevotukontrolli protokolli, mérge

funktsioneerimistesti kohta tehakse iga-aastase hoolduse protokolli ning iga-aastase s.t.
korralise hoolduse protokolli.
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JUHISED VIGADE AVASTAMISEKS

| VIGA

| VEA KORVALDAMINE

1. Elektrimootor ei kéivitu, ehkki imberluliti on asendis 1, 2 vdi 3, ja te vajutate

stardinupule

Avariiseiskamise nupp on jddnud alla

Tommake nupp iiles ja kdivitage mootor
stardinupust.

Sulavkaitse F2 katki

Paigaldage uus sulavkaitse (10 A)

Umbserliilitile ei tule elektrivdrgust (230VAC)
voolu

Kontrollige toitejuhtmeid ja —kaableid ning
jaotuskarbi ja sulavkaitsmete seisundit

Rikkevoolu kaitseluliti on sisse lilitunud

Liilitage sisse rikkevoolu kaitseliiliti .

Umberliilitile tuleb pinge, aga ei lihe sealt edasi.

Kontrollige timberliiliti toimimist ja vajadusel
asendage uuega.

Toitepinge tuleb timberliilile ja 1dheb sealt ka
edasi

Kontrollige mootori juhtimiskontaktori ja
termorelee toimimist ja kontaktorit juhtivate
releede funktsioneerimist.

Teleskoobi keti 10ppliiliti RK7 on lahutanud
kontaktori vooluringi

Kontrollige RK7 funktsioneerimist ja reguleerige
nii, nagu lehekiiljel 54 oleval joonisel ndidatud

Alalisvoolu ei tule (12VDC).

Massililiti lahti. Keerake massiluliti kinni.

2. Ukski platvormi funktsioonidest ei hakka t6éle, ehkki elektrimootor kaib ja imberliliti on

asendis 2 vOi 3

Tugijalgade margutuli ei pole

Kontrollige tugijala 1oppliilitite (RK11, RK12,
RK13 ja RK14) tookorda.

Tugijala 16ppliiliti kollane méargutuli pdleb, aga
masti liigutused ei toimi

Kontrollige tugijala vooluringi kaitsereleed SR2.

Mast ja nool on iile koormatud

Tommake teleskoop nupust 6 voi 21 sisse, kuni
korv on toopiirkonnas (korvi juhtimispaneelil
stittib roheline tuli).

3. Tugijalad ei toimi

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast transporditoele.

Umberliiliti on vales asendis.

Keerake iimberluliti asendisse 1.

Masti 16ppliiliti ei ole sulgunud.

Asetage mast korralikult transporditoele,
kontrolli I6ppliiliti RK3 funktsioneerimist.

4. Korvi poore ei toimi

Automaatkaitse F10 on rakendunud.

Automaatkaitse nullistamiseks vajutage
nullistusnuppu.
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| VIGA

| VEA KORVALDAMINE

5. Tostuki toitevool ei lulitu sisse, kui massiluliti on sisse lulitatud ja Gmberluliti on asendis 1,

2voi 3

Toitevool aktiveerimata.

Vajutage kiivitusnuppu, et toitevool sisse
liilituks.

Sulavkaitse F1, F11 vdi F12 on 1dbi pdlenud.

Vahetage sulavkaitse ja vajutage kdivitusnuppu.

Aku tiihi.

Laadige aku.

Kontrollige, kas viga on elektri- voi hiidrosiisteemis

6. Platvormi liikumine hairitud, vbimalik on sooritada vaid Uksikuid liigutusi

Haired ebamédrased, ebaregulaarsed.

Veenduge, et hiidrovedelik ja —filter on
vahetatud.

Puhastage/peske solenoidklappide sédéred ja
klapipesad (nduab eriti piinlikku puhtust —
voimalikke hiirivaid osakesi ei pruugi palja
silmaga niha).

Viga voib olla tingitud ka juhtkangide ajutistes
kontaktihdiretes.

Pihustage niiskusetorje vahendit.

Toste, langetus ja teleskoobi véljaliike ei
funktsioneeri, punane margutuli pdleb platvormil
ja Sassii juhtimispaneelil ning sumisti hakkab
toole.

Mast ja nool on iilekoormatud, tommake
teleskoop sisse ja proovige uuesti (automaatne
tagastus).

7. Mast vajub aeglaselt alla.

“tagastusklapp”, s.t. r6hu all avanev
lukustusklapp lekib.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest.
Kontrollige rongastihendite seisundit.

Paigaldage klapp hoolikalt oma kohale — dige
pingutusmoment on 60 Nm.

Vajadusel asendage klapp uuega.
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| VIGA | VEA KORVALDAMINE
8. Agregaat ei kaivitu
Aku tiihi. Laadige aku.

Vorgujuhtmestik kinni.

Vatke pistik vooluvorgust vélja.

Alalisvoolu ei tule (12VDC).

Massiluliti lahti. Keerake massiluliti kinni.

9. Agregaati kaivitub, kuid ei hakka t66le

Kiitusepaak tiihi.

Taitke kiitusepaak.

Ohutusklapp viljas.

Vajutage ohutusklapi nuppu (kiilm mootor).

Gaasihoob tiihikdiguasendis.

Suurendage kiituse etteannet.

10. Mast ei tduse

Vt. punkt 4.
Solenoidklapp lahti.

Muud pdhjused, vt. punkti, kus rddgitakse
solenoidklapi kinnijadmisest.

Tdste juhtimisseadme kasutamisel kdivitub
pooramisfunktsioon.

Kédinu magnetklapp on todasendisse kinni
jéénud.

Peske siir ja klapipesa hoolikalt.

11. Teleskoop ei toimi

Vt. punkt 4.

Veenduge, et teleskoobi solenoidklapp pole

jadnud keskmisesse asendisse, s.t. lahti.
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| VIGA

| VEA KORVALDAMINE

12. Teleskoop vajub aeglaselt sisse

Koormuse reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

13. Platvorm vajub taha

Pdhjapoolne koormuse kahepoolne
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

Platvormi all olev koormuse reguleerimisklapp
lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

14. Platvorm vajub ette

Varrepoolne koormuse kahesuunaline
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

15. Tugijalad ei toimi, ehkki imberliliti on ase

ndis 1

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jddb
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 4.
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16. Tugijalg ei pusi toestusasendis (joonis)

Pdhja poolne tagasivooluklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 5
(tagastusklapp). Pingutusmoment 55 Nm.

17. Tugijalg ei pusi transpordiasendis (joonis)

\ Hoova poolne tagasivooluklapp lekib.

| Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

18. Sdiduseade ei funktsioneeri, ehkki imberliliti on asendis 1

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jadb
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 4.

19. Liiga vaike pidurdusjéud

Liiga suur 16tk pidurdussiisteemis.

Reguleerige pidurisiisteem (vt. lehekiilg 47).

Pidurite hddrdepinnad pole sisse sdidetud.

Kaésipiduri kang tommatakse veidi "peale" ja
soidetakse nii 2-3 km.

Piduriklotsid "klaasjad", maardunud voi on
hdordepindadel dli.

Paigaldatakse uued piduriklotsid.
Piduritrumli hdordepinnad puhastatakse.

Pealejooksupiduri veohoob liigub kangelt.

Maiirige.

Pidurivarras vdindunud vai jaib kinni.

Vajab remonti.

Piduritrossid roostes voi murdunud.

Vahetage piduritrossid.
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20. Pidurdus ebatihtlane voi katkub

Liiga suur 16tk pidurdussiisteemis.

Reguleerige pidurisiisteem (vt. lehekiilg 47).

Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

Paigaldage uus amortisaator.

Pidurdusautomaatika piduriklots jaib kinni.

Paigaldage uus piduriklots.

21. Pidurid Uhepoolsed (pidurdus ainult Uhe ra

ttaga)

Valesti reguleeritud pidurid.

Pidurid reguleeritakse paigaldusjuhiste jérgi
uuesti.

PGhjuse vaite leida ka punktis 17 kirjeldatute
seast.

22. Tostuk hakkab pidurdama juba siis, kui gaasi vihendada

Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

Paigaldage uus amortisaator.

23. Pidurdamine raske voi voimatu

Pidurisiisteem reguleeritud liiga pingsaks.

Reguleerige pidurisiisteem nii, nagu on
kirjeldatud lehekiiljel 47.

24. Ketaspidurid kuumenevad dle

Pidurisiisteem valesti reguleeritud.

Reguleerige pidurisiisteem nii, nagu on
kirjeldatud lehekiiljel 47.

Ketaspidur méérdunud.

Puhastage.

Pealejooksupiduri — veopoolse otsa
joutilekandehoob jdab kinni.

Jouiilekandehoob vdetakse maha, puhastatakse ja
médritakse.

Kasipiduri kang ei liilitu tdiesti vélja.

Viige késipiduri kang vaba-asendisse.

78




DINO 210XT

| VIGA | VEA KORVALDAMINE

24. Kuulhaakeseade ei fikseeru

Kuulhaakeseadme sisemus must. Puhastage ja méérige.

Vedava soiduki haakekuul liiga suur. Modtke haakekuul dra. Vastavalt standardile
DIN74058 peab kuuli 1abimdot olema max. 50
mm ja min. 49,5 mm.

Kui m6ddud on erinevad voi kui kuul ei ole
tdiesti imar, tuleb see vahetada.

Kui te vahetate piduriklotse, tuleb alati vahetada korraga koik piduriklotsid.

Pidurite kokkupanemisel tuleb jélgida, et vedrud, piduriklotsid ja laiendusvedru on digesti tagasi
asetatud.

Pidurite reguleerimisel tuleb rattaid keerata ette (sdidusuunas)!

Loomulikult on defektide vGimalusi rohkemgi, ent Gldjoontes on vea p&hjuseks ks
jargmistest asjaoludest:

madal to6pinge (toitekaabel liiga pikk voi klemmid liiga kitsad)

aku tiihi (pinge madal)

mustus hiidrosiisteemis

- lahtitulnud elektriklemm vdi niiskest dhust tingitud kontaktihdire

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS JA KUIV.
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ULDTEAVE HUDROSUSTEEMI KOHTA

Kui soovitakse sooritada mdnda liigutust, peavad kaks samaaegselt toimima magnetklappi, s.t.:
- suunaklapp ja mast
- suunaklapp ja teleskoop
- suunaklapp ja korv
- suunaklapp ja poore

- suunaklapp ja liigendihoovad

TUGIJALAD/MAST JA NOOL
(PROPO)

TOSTEHOOVAD

MAST

TELESKOOP

PLATVORMI STABILISEERIMINE

KAANE

Vajutage magnetklapi peal olevat naastu.

Kui liigutused toimuvad, on viga elektri poole juhtimisseadmetes voi on spindlitel mustus, mis
pOhjustab kinni kiilumise (vt. vigade leidmise skeem, p.6).

Kui moni liigutus ei funktsioneeri, on viga hiidrosiisteemis.
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ELEKTRIKOMPONENDID
SASSII JUHTIMISKESKUS (LCB), RELEED

K1: MOOTORI (M1) KAIVITUSKONTAKTOR
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F2 10A.

K2: AVARIISEISKAMISE LULITI ABIRELEE
Liilitab vélja vorgupinge (230VAC).
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F2 10A.

K3: MASTI POORE VASAKULE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K4: MASTI POORE PAREMALE.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K5: MASTI LANGETUSFUNKTSIOONI ABIRELEE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K6: MASTI LANGETUSE AEGLUSTUS
Vihendab masti langetuse maksimaalset kiirust, selleks liilitab sisse takisti juhtimiskaardi
juhtimiskontuuris.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K7: MASTI TOSTEFUNKTSIOONI ABIRELEE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K9: TELESKOOBI SISSETOMBAMISFUNKTSIOONI ABIRELEE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K10: TELESKOOBI VALJATOUKEFUNKTSIOONI ABIRELEE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K11l: LIIGENDIHOOVASTIK ALLA
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K12: LIGENDIHOOVASTIK ALLA — LIIKUMISE AEGLUSTUS
Vihendab liigendihoovastiku langetuse maksimaalset kiirust, selleks liilitab sisse takisti
juhtimiskaardi juhtimiskontuuris.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K13: LIIGENDIHOOVASTIK ULES
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Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

KORVI STABILISEERIMINE

Korvi stabiliseerimine taha

Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

KORVI STABILISEERIMINE

Korvi stabiliseerimine ette

Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

JOYSTICK-JUHTKANGI KESKMISE ASENDI AKTIVISEERIMINE
Katkestab pinge joystick-juhtkangi mikroliilititelt, kui kontroller DMK ei ole vajutatud
joystick-juhtkangi keskasendisse.

LIKUMISKIIRUSE LISATAKISTUSTE JUHTIMISRELEE

Relee abil liilitatakse propokaardi juhtimispinget masti/korvi stabiliseerimistoimingu

seadetakistuse abil.

Kui relee on rakendunud, edastatakse juhtimispinge TR10 takistuse kaudu (masti

litkkumiskiiruse seadmine $assii juhtimispaneelilt).

Kui relee on rakendunud, edastatakse juhtimispinge TR9 takistuse kaudu (korvi

stabiliseerimine).

Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

Propokaardi juhtimispinge muundurrelee

Kui relee toimib, edastatakse propokaardi juhtimispinge 1dbi lisatakistuste, mille tulemusena

pinge tase muutub vastavalt etteantud takistuse véértustele. Kui relee on rakendunud,

edastatakse juhtimispinge joystick-juhtkangile, mille abil juhtimispinget reguleeritakse selle

sees olevate seadetakistuste abil soovitud suuruseni.

Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

HAARDEULATUSE PIIRI RK4 FUNKTSIOONIRELEE
Katkestab teleskoobi véljatdukefunktsiooni, kui RK4 funktsioneerib. Hilistus ca 1,2s.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F2 10A.

MASTI LANGETUSFUNKTSIOONI KATKESTAV ABIRELEE.
Loppliiliti RK4 juhib releed, mis katkestab relee K5 poolilt juhtimiskontuuri.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F2 10A.

TELESKOOBI VALJATOUKEFUNKTSIOONI KATKESTAV ABIRELEE
Kaitseliiliti RK4 sulguv ots juhib releed, mis katkestab relee K10 poolilt juhtimispinge,
viitaeg ca 2,5 s.

Juhtimiskontuuri sulavkaitse F2 10A.

SASSII VALIKURELEE
Juhib Sassii liilituse magnetklappi
Sulavkaitse F2 10A.

JOYSTICK-JUHTKANGI KESKMISE ASENDI AKTIVISEERIMINE
Kontrollerile DMK vajutamine katkestab relee K17 poolilt juhtimispinge, mis muul juhul
katkestab pinge joystick-juhtkangi mikroliilititelt.
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K25: JUHTIMISKAARDI JUHTIMINE
Liilitab toitepinge juhtimiskaardile.
Sulavkaitse F3 10A.

K26: RPM-RELEE
Juhib sisepdlemismootori podrlemiskiiruse reguleerimist. Tostab poorlemiskiirust
juhtimisliigutuse sooritamise ajaks.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F9 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (Sassii
juhtimispaneel)

K27: SOIDUSEADME VOOLUTOITE ABIRELEE
Releed juhib 16ppliiliti RK3.
Sulavkaitse F3 10A.

K28: AVARIILANGETUSE MEHHANISMI SOLENOIDI JUHTIMISRELEE
Liilitab juhtimispinge avariilangetuse mootori solenoidile SR1.
Sulavkaitse F7 10A.

K29: TOPELTKASUTUSE TAKISTUS
Releed juhib avariilangetuse liiliti S11 ja S13.

Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 10A.

K30: Honda laaduri juhtimine
Liilitab sisse Honda laaduri magneetimispinge.
Sulavkaitse F2 10A.

K31: BENSIINIMOOTORI SEISKAMISRELEE
Sulavkaitse F2 10A.

K32: BENSIINIMOOTORI SEISKAMISRELEE
Sulavkaitse F2 10A.

K33: Reservrelee

K34: ELEKTRIMOOTORI TAASKAIVITUST TAKISTAV RELEE
Takistab pérast vahelduvpinge katkestust elektrimootori taaskdivitumise, katkestades
mootori juhtimiskontaktori toitepinge.

K35: ELEKTRIMOOTORI TAASKAIVITUST TAKISTAV RELEE
Uhendab pinge releele K34, kui pinge kontaktori juhtimiskontuurist katkeb.

K390: ALTERNATIIVSE FUNKTSIOONI VAHETAMISE RELEE

Relee toimides liilituvad liigendihoovastiku juhtimisliigutused tdste-langetusliikumiselt joystick-
juhtkangi X-suuna liitkumisele. Kui relee on avanenud, on masti pddre vasakule-paremale kasutatav
joyistick-juhtkangi X-suuna litkumises.

K391: ALTERNATIIVSE FUNKTSIOONI VAHETAMISE RELEE

Relee toimides liilituvad liigendihoovastiku juhtimisliigutused tdste-langetusliikumiselt joystick-
juhtkangi Y-suuna litkkumisele. Kui relee on avanenud, on masti poore vasakule-paremale kasutatav
joyistick-juhtkangi Y-suuna liikumises.

K40: BENSIINIMOOTORI OHUKLAPI JUHTIMINE

Liilitab sisse bensiinimootori dhuklapi.
Sulavkaitse F2 10A.
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K41: VAHELDUVPINGE ANDURRELEE
Kui vahelduvpinge on sisse liilitatud, katkestab relee sisepdlemismootori kéivituskontuuri ja
liilitab sisse sisepdlemismootori seiskamiskontuuri. Relee pooli juhitakse vahelduvpingega.

K42: BENSIINIMOOTORI START-RELEE
Sulavkaitse F2 10A.

SR2: TUGIJALGADE FUNKTSIONEERIMIST KONTROLLIV KAITSERELEE
Kaitserelee nullistub, kui koik tugijalgade 16ppliilitid (RK11, RK12, RK13 ja RK14) on
sulgunud, misjérel on vdimalik masti kasutada.

SR3: MASTI ULEKOORMUST KONTROLLIV KAITSERELEE.
Kaitseloppliiliti RKS5 juhib kaitserelee funktsioneerimist.

Masti iilekoormus: SR3 lahutab. Ulekoormuse jirel nullistub kaitserelee automaatselt ja
laheb tagasi normaalse funktsioneerimise alale. Kondensaatoritele
seatud viivitus mojutab SR3 rakendumisaega.

Kui RKS5 puruneb: SR3 lahutab. Katiserelee ei nullistu automaatselt, kontrollida tuleb

elektriseadmete funktsioneerimist. Kondensaatoritele seatud viivitus
mojutab SR3 rakendumisaega.
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SASSII JUHTIMISPANEEL (LCB), LULITID

S1: BLOKEERIV AVARIISEISKAMISE LULITI

Peatab koik funktsioonid vélja arvatud avariilangetus ja helisignaal.

S2: KAIVITUSLULITI

Juhib elektrimootori kontaktorit ja sisepdlemismootori puhul mootori kaivitussolenoidi.

S3: SEISKAMISLULITI

S13:

S16:

S17:

S18:

S109:

S20:

S32:

S40:

Katkestab toitepinge elektrimootori juhtimiskontaktorilt ja sisepdlemismootori
seiskamisreleelt.

AVARIILANGETUSE STARDILULITI
Juhib avariilangetuse mehhanismi solenoidi, mis kiivitab avariilangetuse mehhanismi, lisaks
sellele juhib avariilangetuse ajal juhtimiskangidele juhtimispinge

MASTI JA NOOLE POORE PAREM-VASAK
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel)

MAST ULES-ALLA
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel)

TELESKOOP SISSE-VALJA
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel)

LIIGENDIHOOVASTIK ALLA-ULES
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel)

KORVI STABILISEERIMINE ETTE-TAHA
Tagastuv kippliiliti (Sassii juhtimispaneel)

TELESKOOP SISSE
Tagastuv nupp. Kui SR3 on avanenud, saab teleskoobi nupule vajutamisega sisse tdmmata.

BENSIINIMOOTORI OHUKLAPP
Tagastuv nupp. Hoiab bensiinimootori dhuklappi sees senikaua, kuni nuppu vajutatakse.
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SASSII JUHTIMISPANEEL (LCB), MUUD

F1: TAIMERIKAARDI AKTIVEERIMISKONTUURI SULAVKAITSE 1,6A
F2: KAIVITUSE JA HAARDEULATUSE KONTROLLKONTUURI SULAVKAITSE 10A
F3: SOIDUSEADME JUHTIMISE SULAVKAITSE 10A

F4: SASSII JA PLATVORMI JUHTIMISPANEELI JUHTIMISHOOBADE JA JA JOYSTICK-
JUHTKANGI SULAVKAITSE 5A

F5: PROPO-KAARDI SULAVKAITSE 1,6A

F6: MAGNETKLAPPIDE SULAVKAITSE 10A

F7: AVARIILANGETUSKONTUURI JUHTIMISE SULAVKAITSE 10A
F8: BENSIINIMOOTORI JUHTIMISE SULAVKAITSE 10A

F12: TAIMERIKAARDI SULAVKAITSE 16A

H3: KOLLANE VALGUSDIOOD
Niitab tugijalakontuuride RK11-RK14 t66d.

H4: PUNANE VALGUSDIOOD
Naitab kaitserelee SR3 avanemist.

HM1: TOOTUNNILOENDUR
Moddab masina kasutusaega tundides.

Q1: VOTMEGA UMBERLULITI
Umberliiliti, millega valitakse juhtimise koht
1 = alus
2 = platvormi juhtimispaneel
3 = Sassii juhtpaneel

T1: VOIMSUSE ALLIKAS
Edastab siisteemi juhtimispinge 12VDC, kui masin to6tab vahelduvvooluga

TC: TAIMERIKAART
Toopinge juhtimiskaart
Kui vahelduvvool on iihendatud, saab seade juhtimispinge toitevoolu allikast.
Kui masin toimib akuvoolult, liilitab juhtimispinge sisse akult.
Katkestab juhtimispinge edastamise tostukilt etteantud hilistuse jarel (tavaliselt 1 h).
Juhtimispinge taasaktiveerimine toimub kaivitusnuppudega S2 ja S6.

TR9: SEADETAKISTI
Sassii juhtimisfunktsiooni litkumiskiiruse seadetakisti

TR10: SEADETAKISTI
Masti langetuskiiruse seadetakisti.

TR11: SEADETAKISTI
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Sassii juhtimisfunktsiooni litkumiskiiruse seadetakisti

TR12: SEADETAKISTI
Liigendihoovastiku langetuskiiruse seadmine.

Ul: VOLTMEETER
Kui juhtimispinge on sisse liillitatud, néitab voltmeeter vahelduvvoolu pinget.

PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), RELEED

K50: KORVI KOORMUST NAITAVATE MARGUTULEDE JUHTIMISRELEE
Releed juhib turvaraja RK4 avanev klahv

K51: KORVI POORE, VASAK
Juhtimine tagastuva kippliilitiga S36.
Juhtimisliigutuse katkestab spindelmootori induktiivne otsaldppliiliti RK9.

K52: KORVI POORE, PAREM

Juhtimine tagastuva kippliilitiga S36.
Juhtimisliigutuse katkestab spindelmootori induktiivne otsaldoppliiliti RK10.
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PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), LULITID

DMK: KONTROLLERI LULITI

JST: JOYSTICK

Kippliiliti parem pool alla vajutatud, liigutused Mast iiles-alla, podre parem-vasak

Kippliiliti vasak pool alla vajutatud, liigutused teleskoop sisse-vilja, liigendihoovastiku tdste-
langetus

S4: BLOKEERIV AVARIISEISKAMISE LULITI
Peatab koik funktsioonid vilja arvatud avariilangetus ja helisignaal.

S5: SEISKAMISLULITI
Katkestab toitepinge elektrimootori juhtimiskontaktorilt ja sisepdlemismootori seiskamisreleelt.

S6: KAIVITUSLULITI
Juhib elektrimootori kontaktorit ja sisepdlemismootori puhul mootori kdivitussolenoidi.

S10: HELISIGNAALI MOODAVIIK

S11: AVARIILANGETUSE LULITI
Juhib avariilangetuse mehhanismi solenoidi, mis kiivitab avariilangetuse mehhanismi, lisaks sellele
juhib avariilangetuse ajal juhtimiskangidele juhtimispinge

S12: KORVI STABILISEERIMINE ETTE-TAHA
Juhtimisliiliti, tagastuv kippliiliti.
Stabiliseerimine toimub nupule S29 vajutamisel ja liilitthoova S12 podramisel

S29: PLATVORMI STABILISEERIMISE JA KAANU UMBERLULITI
Tagastuv nupp.
Liilitab liilitile vajutamisel juhtimissiisteemi toitepinge liilititele S12 ja S36.

S31: TELESKOOP SISSE
Tagastuv nupp, nupule vajutamisega tdmmatakse teleskoop sisse

S36: KORVI POORE VASEM-PAREM
Tagastuv kippliiliti.
Juhib releesid K14 ja K15.
Stabiliseerimine toimub nupule S29 vajutamisel ja liilitthoova S36 pooramisel.

S41: BENSIINIMOOTORI OHUKLAPP
Tagastuv nupp. Hoiab bensiinimootori dhuklappi sees senikaua, kuni nuppu vajutatakse.
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PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), MUUD

H1: ROHELINE VALGUSDIOOD
Korv funktsioneerimisulatuse piires.

H2: PUNANE VALGUSDIOOD
Kori funktsioneerimisulatuse maksimumi piiril.

F10: KORVI POORAMISE AUTOMAATSULAVKAITSE 4A
F9: JOYSTICK- JUHTKANGI SULAVKAITSE 1,6A
PR: PISTIKUPESA KORVIS 230VAC 16A

AM2: SUMISTI
Naitab kaitseliiliti RKS funktsioneerimist ja avariiseiskajate S1 ja S4 funktsioneerimist

LOPPLULITID

RK3: MASTI TOE LOPPLULITI
Blokeerib tugijalgade ja sdiduseadme funktsioonid, kui mast ei ole lastud toele
transpordiasendisse. Juhib releed K30.

RK4: ETTEANTUD FUNKTSIONEERIMISULATUSE KAITSELOPPLULITI.
Kui 16ppliiliti funktsioneerib, katkestab see masti langetuse ja teleskoobi véljatduke

RK5: KAITSELOPPLULITI RK4 DUBLEERIV LOPPLULITI.
Funktsioneerides rakendab etteantud viivituse jirel (2,4 sekundit) kaitserelee SR3, mis juhib
helisignaali seadet AM2, lisaks sellele katkestab 15ppliiliti RK 4 juhtimispinge.

RK7: MASTI JA NOOLE TELESKOOBIKETI KAITSELULITI.
Kaitseliiliti rakendudes elektrimootor seiskub. Loppliiliti katkestab kontaktori K1
juhtimispinge, mille jérel toimib ainult avariilangetuse siisteem.

RK8: TELESKOOP SEES, KAITSELOPPLULITI
Loppliiliti sulgub, kui teleskoop on tdiesti sees.
RK4 v61 RKS5 purunemisel ei saam masti alla enne, kui teleskoop on sisse tdmmatud, mille
jérel Ioppliiliti otsad sulguvad.

RK9: INDUKTIIVNE LOPPLULITI
Piirab korvi pooret vasakule, katkestab relee K51 juhtimiskontuuri.

RK10: INDUKTIIVNE LOPPLULITI
Piirab korvi podret paremale, katkestab relee K52 juhtimiskontuuri.

RK11-RK14 TUGIJALGADE KAITSELOPPLULITID
Loppliiliti sulgub, kui tugijalale rakendub piisavalt suur joud.
Takistab masti kasutuselevottu, kui tugijalad ei ole kindlalt vastu maad ja kdik 16ppliilitid on
sulgunud
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SOIDUSEADME JUHTIMISPANEEL (DCB)

S21: UMBERLULITI
SOIDUSEADE UHENDATUD — EI OLE KASUTUSES

S$22: TAGASTUV FUNKTSIOONILULITI
SOIDUSEADE; SOIT VASAKULE - PAREMALE

$23: TAGASTUV FUNKTSIOONILULITI
SOIDUSEADE; SOIT VASAKULE - PAREMALE

S24: TAGASTUV FUNKTSIOONILULITI
SOIDUSEADE; SOIT TAHA

S25: TAGASTUV FUNKTSIOONILULITI
SOIDUSEADE; SOIT ETTE

MUU MARKEERING

B1l: AKU 12VDC 44AH

El: ELEKTRIMOOTORI TERMORELEE
F11: AKU PEASULAVKAITSE 125A

J1: PISTIK

M1: ELEKTRIMOOTOR 230VAC 1,5kW

M2: AVARIILANGETUSE MOOTOR 12VDC
MAX. KASUTUSAEG 10 MIN.

M3: KORVI POORDE MOOTOR

PL: POORLEV KONTAKT
Sassii ja kddnuseadme vahel olevad elektrikontuurid liiguvad 14bi elektrilise podrleva kontakti.

SR1: Avariilangetuse solenoid
Kaéivitab avariilangetuse mehhanismi M2

SPV: Massiliiliti
Liilitab vilja aku pluss-klemmi

T2: Akulaadija
Laadimispinge 13,8 VDC 6A
Laeb aku, kui vorgutoide on sisse liilitatud.

VVK: RIKKEVOOLU LULITI 25A 30ms

AM1: SUMISTI
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LIIGUTUSTE KIIRUSE REGULEERIMINE

SAINAE S

~

Reguleerimiseks vajalikud mddteriistad:
- 1ldmoddik (voolu mddtmiseks)
- modteadapter (voolu modtmiseks)

Votke propoklapi pistik pesast vélja ja ihendage
modteadapter klapi ja pistiku vahele

Uhendage mdddiku juhtmed maddiku alalisvoolu alale ( max. mdgtevool Imax=2A)
Keerake votmega luliti asendisse 3

Veenduge, et kontuurikaardil olevad seadetakistid TR9, TR10, TR11 ja TR12 on keeratud
vastupéeva piirasendisse

Propokaaardi miinimumvoolu reguleerimine

- miinimumvoolu reguleeritakse kruvi 2 abil

- kui kruvi keerata péripdeva, siis vool suureneb

Maksimumvool I,
Minimumvool I,
Sageduse seadmine
Sageduse intensiivsus
Tousuramp
Laskumisramp

- miinimumvooluks seatakse Imin=500mA

Propokaaardi maksimumvoolu reguleerimine
- maksimumvoolu reguleeritakse kruvi 1 abil
- sooritage mastiga tOsteliigutus
- reguleerimine toimub samaaegselt, paripdeva keeramisel vool suureneb
- maksimumvooluks seatakse Imax = 1800 mA

Liikumiskiirust reguleeritakse peajuhtkeskuses olevate seadetakistite abil, mis mdjutavad
jargmiste liigutuste Kiirust:
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- TR9 = platvormi asendi
korrektsioon
- TRI10 = Sassii juhtimispaneeli
litkumiskiirused (mojutab koikide
liigutuste sooritamise kiirust Sassii
juhtimispaneelilt juhituna)

OO0
SRA r e TR TNy T e 1 T

oot = 4 v o

- TR11 = masti langetus

- TR12 = Liigendihoovastiku langetus

9. Sassii juhtpaneeli liilkumiskiiruste seadmine
- Juhib masti tosteliigutust
- Seadetakisti TR2 abil seatakse samal ajal vooluks I = 1500 mA

10. Masti langetusliigutuste kiirust reguleeritakse jargmiselt:
- Langetage masti allapoole, seadetakistist TR11 seatakse samaaegselt langetusliigutuse

vooluks ljangers = 1250 mA
- Kontrollitakse masti langetuse kiirust, tdstetakse masti nii, et korv on 2,8 m kdrgusel (korvi

pohi)
- Mast tuuakse alla alumisse asendisse (2 m vorra), langetuseks kuluv aeg peab olema ~12s

11. Platvormi asendi reguleerimine
- Tostke mast nii kaugele {iles, et see enam litkumise ajal vastu aluse konstruktsioone ei
puutuks.
- Seadke platvormi asend digeks
- Seadetakistusklapist TR9 seatakse samaaegselt korrektsiooniliitkumise vooluks Ixorrektsioon

=800 mA
- Korvi litkkumiseks iilemisest asendist alumisse asendisse kallutusel peab kuluma ~23s.

12. Sageduse seadmine
- Seadekruvi 3 keeratakse kdigepealt miinimumasendisse (piireasendisse vastupédeva), seejérel

keeratakse 1/4 pooret paripdeva

13. Sageduse intensiivsuse seadmine
- Seadekruvi 4 keeratakse kdigepealt miinimumasendisse (piireasendisse vastupédeva), seejérel
keeratakse 1/4 poodret paripdaeva

14. Téusurambi seadmine
- Seadekruvi 5 keeratakse kdigepealt miinimumasendisse (piireasendisse vastupédeva), seejérel
keeratakse 1/5 podret paripdaeva

15. Laskumisrambi seadmine
- Seadekruvi 6 keeratakse miinimumasendisse (piireasendisse vastupdeva), laskumisrampi ei

kasutata

16. Lopuks eemaldatakse mdddikuadapter ja propokaardi pistik kinnitatakse tagasi oma
kohale
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ELEKTRIKOMPONENDID 2554 —»

Elektrikomponendid 4CB2460-4CB2473

Boom = Mast CH = Sassii DCB = Séiduseadekeskus HN = Honda LCB = Sassii paneel
kddnumehhanism OT = Tugijalg PL = Platvorm RU = Kddnumehhanism UCB = Juhtimispaneel,
platvorm

Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanu | Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on mber
Bl 123 RU 48.2276 Aku Aku
CCl1 833 RU 48.2340 Juhtimiskaart Propo-klapi juhtimiskaart
El 134 LCB 48.2169 Termorelee Elektrimootori termorelee
F1 223 LCB 48.3030 Sulavkaitse 1,6A Elektritoite juhtimisvooluringi sulavkaitse
F2 226 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Kaéivitusvooluringi sulavkaitse
F3 229 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Sassii juhtimispaneeli sulavkaitse
F4 231 LCB 48.3035 Sulavkaitse SA Juhtimisliilitite sulavkaitse
F5 233 LCB 48.3030 Sulavkaitse 1,6A Juhtimiskaardi sulavkaitse
F6 1131 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Magnetklappide sulavkaitse
F7 236 UCB 48.647 Sulavkaitse 10A Avariilangetusringi sulavkaitse
F8 128 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Bensiinimootori juhtimissiisteemi sulavkaitse
F9 812 UCB 48.3030 Sulavkaitse 1,6A Juhtkangi sulavkaitse
F10 1229 LCB 48.3036 Sulavkaitse 4A Korvi kdinumootori sulavkaitse
F11 126 RU 48.3041 Sulavkaitse 125A Aku sulavkaitse
F12 |218 LCB 48.3038 Sulavkaitse 16A Taimerkaarti sulavkaitse
Hl 933 UCB 48.2204 Valgusdiood —signaallamp | Signaallamp, lubatud haardeulatuse piirides
H2 932 UCB 48.2203 Valgusdiood —signaallamp | Signaallamp, maksimaalse haardeulatuse piiril
H3 422 LCB 48.2152 Valgusdiood —signaallamp | Tugijalgade 16ppliilitiringi signaallamp, liilitid on sulgunud
H4 934 LCB 48.2207 Valgusdiood —signaallamp | Turvarelee SR3 signaallamp, annab teada relee vabastusest,
haardeulatuse 1ppliiliti RKS vabastunud
HM1 |[321 LCB 48.0111 Tootundide loendur Tootundide loendur, mdddab mootori kasutusaega tundides
J1 111 CH 48.2085 Pistik Pistik
JST | 811 UCB 48.2195 Juhtkang Juhtkang, masti ja noole juhtimine
K1 335 LCB 48.2162 Kontaktor Elektrimootori juhtimiskontaktor
K2 323 LCB 48.2216 Relee Avariiseiskamisnupu lisarelee
K3 512 LCB 48.2374 Vahetusrelee Masti podre vasakule
K4 516 LCB 48.2374 Vahetusrelee Masti pdore paremale
K5 520 LCB 48.2374 Vahetusrelee Mast alla
K6 523 LCB 48.2374 Vahetusrelee Masti langetus, aeglustusrelee
K7 527 LCB 48.2374 Vahetusrelee Mast iiles
K9 612 LCB 48.2374 Vahetusrelee Avariiseiskamine
K10 |617 LCB 48.2374 Vahetusrelee K9
K11 |622 LCB 48.2374 Vahetusrelee Liigendihoovastik alla
K12 |625 LCB 48.2374 Vahetusrelee Liigendihoovastik alla, aeglustus
K13 |628 LCB 48.2374 Vahetusrelee Liigendihoovastik iiles
KI5 717 LCB 48.2374 Vahetusrelee Korvi stabiliseerimine taha
K16 |[721 LCB 48.2374 Vahetusrelee Korvi stabiliseerimine ette
K17 |635 LCB 48.2374 Vahetusrelee Juhtkangi aktiveerimine keskasendis
K18 |714 LCB 48.2374 Vahetusrelee Valikurelee, platvormi stabiliseerimine, Sassii juhtpaneel
K19 |726 LCB 48.2374 Vahetusrelee Valikurelee, juhtimine $assii / platvormi paneelilt
K20 |918 LCB 48.2374 Vahetusrelee Teleskoobi viljatdukefunktsiooni takistusrelee
K21 922 LCB 48.2374 Vahetusrelee Masti langetamise takistusrelee
K22 926 LCB 48.2375 Vahetusrelee Teleskoobi viljatdukefunktsiooni takistusrelee
K23 1017 LCB 48.2374 Vahetusrelee Toitepinge juhtimine $assii juhtpaneelil
K24 1022 LCB 48.2375 Vahetusrelee Juhtkangi keskasendi aktiveerimise relee
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Elektrikomponendid 4CB2460-4CB2473

DINO 210XT

Boom = Mast CH = Sassii DCB = S&iduseadekeskus HN = Honda LCB = Sassii paneel
kddnumehhanism OT = Tugijalg PL = Platvorm RU = Kéddnumehhanism UCB = Juhtimispaneel,

latvorm
Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on
K25 1026 LCB 48.2374 Vahetusrelee Juhtimiskaarti juhtimisrelee
K26 1033 LCB 48.2374 Vahetusrelee Sisepdlemismootori podrete seaderelee
K27 |1135 LCB 48.2374 Vahetusrelee Toitepinge juhtimine $assii juhtpaneelil
K28 | 1413 LCB 48.2374 Vahetusrelee Avariilangetusmehhanismi juhtimisrelee
K29 |1416 LCB 48.2374 Vahetusrelee Mootorite topeltjuhtimise takistusrelee,
elektrimootor/avariilangetusmootor
K30 |111 HN/HZ |LCB 48.2374 Vahetusrelee Honda laaduri juhtimine
K31 114 HN/HZ | LCB 48.2374 Vahetusrelee Bensiinimootori seiskamine
K32 |117HN/MHZ |LCB 48.2374 Vahetusrelee Bensiinimootori seiskamine
K33 |120 HN/HZ | LCB 48.2374 Vahetusrelee Lisavarustuse relee
K34 327 LCB 48.2374 Vahetusrelee Taaskdivitumise takistusrelee parast
juhtpinge katkestust
K35 331 LCB 48.2375 Vahetusrelee Taaskdivitumise takistusrelee parast
juhtpinge katkestust
K390 |535 LCB 48.2375 Vahetusrelee Juhtkangi topeltfunktsioonide vahetuse
relee
K391 |535 LCB 48.2375 Vahetusrelee Juhtkangi topeltfunktsioonide vahetuse
relee
K40 | 125 HN LCB 48.2374 Vahetusrelee Drosselduse juhtimisrelee
K41 |113 LCB 48.2133 Vahetusrelee Valikurelee
peamehhanism/bensiinimootor
K42 | 123 HN/HZ |LCB 48.2277 Vahetusrelee Bensiinimootori start-relee
K50 ]931 UCB 48.2367 Vahetusrelee Haardeulatuse signaallampide juhtrelee
K51 1222 UCB 48.2367 Vahetusrelee Platvormi kdéne vasakule
K52 1224 UCB 48.2367 Vahetusrelee Platvormi kaane paremale
Ml 134 RU 47.828 Elektrimootor Vahelduvpingemootor
M2 130 RU 47.2318 JSuseade (varuvoimsus) Avariilangetuse alalisvoolumootor
M3 1229 PL 48.2332 Lineaarmootor Platvormi ké&numootor
PL 114,419, |CH 48.3550 Poorlev adapter (elektriosa) Elektriline podrlev adapter, elektritoide
1133,1316 Sassii ja kddnumehhanismi vahel
PR 115 UCB 48.2145 Pistikupesa Pistikupesa korvis 230VAC 16A
Ql 128,221, |LCB 48.2316 Umberliiliti Umberliiliti votmega millega valitakse
416, 1133 juhtimise koht LCB/OK/AK
RK3 |1133 CH 48.1936 +48.2142 Loppliiliti Masti toe 16ppliiliti NS
RK4 |918 Mast 48.2068 +48.2142 Loppliiliti Etteantud funktsioneerimisulatuse
kaitseloppliiliti NC/NO
RK5 |915 Mast 48.2068 +48.2142 Loppliiliti Etteantud funktsioneerimisulatuse
kaitseloppliiliti NC
RK7 |335 Mast 48.2116 Loppliiliti Teleskoobiketi kaitseliiliti NC, avaneb
juhul, kui kett on 16tv
RK8 |1112 Mast 48.1936 +48.2142 Loppliiliti Teleskoop sees, kaitseloppliiliti, NC
RK9 1222 PL 48.2170 Kaiigu piiraja Platvormi kddnumootori induktiivne
16ppliiliti NC
RK10 | 1224 PL 48.2170 Kéigu piiraja Platvormi kddanumootori induktiivne
16ppliiliti NC
RK11 [422 oT 48.2248 Loppliiliti Tugijalgade kaitseloppliiliti NS, sulgub,
kui tugijalad on kindlalt vastu maad
RK12 [426 oT 48.2248 Loppliiliti Tugijalgade kaitseloppliiliti NS, sulgub,
kui tugijalad on kindlalt vastu maad
RK13 |426 oT 48.2248 Loppliiliti Tugijalgade kaitseldppliiliti NS, sulgub,
kui tugijalad on kindlalt vastu maad
RK14 |422 oT 48.2248 Loppliiliti Tugijalgade kaitseloppliiliti NS, sulgub,
kui tugijalad on kindlalt vastu maad
S1 312 LCB 48.2311+48.2313+48.2303 | Avariiseiskamise nupp, Avariiseiskamisnupp NC
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lukustuv
S2 314 LCB 48.2309+48.2312+48.2302 | Nupp, roheline Mootori kdivitusnupp NO
S3 312 LCB 48.2310+48.2313 Nupp, punane Mootori seiskamisnupp NC
S4 316 UCB 48.2311+48.2313+48.2303 | Avariiseiskamise nupp, Avariiseiskamisnupp NC
lukustuv
S5 316 UCB 48.2310+48.2313 Nupp, punane Mootori seiskamisnupp NC
Elektrikomponendid 4CB2460-4CB2473
Boom = Mast CH = Sassii DCB = Sdiduseadekeskus HN = Honda LCB = Sassii paneel
kddnumehhanism OT = Tugijalg PL = Platvorm RU = Kéddnumehhanism UCB = Juhtimispaneel,
platvorm
Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on
S6 318 UCB 48.2309+48.2312+48.2302 | Nupp, roheline Mootori kdivitusnupp NO
S10 | 1420 UCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Helisignaali juhtimisnupp NO
S11 1417 UCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Avariilangetusmootori kdivitusnupp NO,
platvorm
S12 1217 UCB 48.616+48.1007 Kippliiliti Platvormi stabiliseerimiseks ette-taha,
platvorm
S13 1413 LCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Avariilangetusmootori kéivitusnupp NO,
Sassii juhtpaneel
S16 | 511 LCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Masti pddre paremale/vasakule, Sassii
juhtpaneel
S17 |519 LCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Masti tdste/langetus, Sassii juhtpaneel
S18 |611 LCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Teleskoop sisse/vilja, Sassii juhtpaneel
S19 620 LCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Liigendihoovastik alla/iiles, Sassii
juhtpaneel
S20 | 715 LCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Platvormi stabiliseerimine ette/taha,
Sassii juhtpaneel
S24  |1316 DCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Soit ette/tahe
S25 1316 DCB 48.2309+48.2313+48.2303 | Nupp, roheline Sassii kéiine
S26 1322 DCB 48.2309+48.2313+48.2303 | Nupp, roheline Sassii kéiine
S29 1217 UCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Platvormi stabiliseerimise topeltliiliti,
platvorm
S31 1427 UCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Teleskoop sisse, kasutatakse juhul, kui
rakendub haardeulatuse kaitseloppliiliti
RKS, platvorm
S32 | 1424 LCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Teleskoop sisse, kasutatakse juhul, kui
rakendub haardeulatuse kaitseldppliiliti
RKS, $assii juhtpaneel
S36 1220 UCB 48.616 +48.1007 Kippliiliti Platvormi kééne paremale/vasakule,
platvorm
SR1 1434 RU Solenoid Avariilangetusmootori solenoid
SR2 |416 LCB 48.2264 Kaitserelee Tugijala kontuuri kaitserelee, rakendub
siis, kui tugijala 1oppliiliti on suletud
SR3 |915 LCB 48.2264 Kaitserelee Haardeulatuse kontrolli kaitseldppliiliti
kaitserelee, rakendub siis, kui 10ppliilitid
RK4 ja RKS on suletud
SPV 124 RU 48.2139 Massiliiliti Liilitab aku siisteemist lahti
Tl 125 LCB 47.863 Teabeallikas Voimsusallikas, genereerib
vahelduvvooluga juhtimispinge
T2 120 RU 48.2130 Akulaadija, automaatne Akulaadur 230 VAC 6A
TC 214 LCB 48.3506 Taimerplaat Taimeri kaart, katkestab tdstuki
elektritoite pérast etteantud viivitusaega,
kui kontaktor ei ole rakendunud
TR9 | 830 LCB Seadetakistus Korvi stabiliseerimise liikumiskiiruse
reguleerimine
TR10 |830 LCB Seadetakistus Masti langetuskiiruse reguleerimine
TR11 |830 LCB Seadetakistus Sassii juhtpaneeli iildkiiruse
reguleerimine
TR12 |830 LCB Seadetakistus Liigendihoovastiku langetuskiiruse
seadmine
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Ul 128 LCB 48.2063 Voltmeeter Voltmeeter
VVK |113 CH 48.2128 Rikkevooluliiliti Rikkevooluliiliti, katkestab rikkevoolu
korral tostuki vahelduvvoolutoite
AM1 | 1420 RU 48.049 Sumisti Sumisti, funktsioneerib klahviga S10
AM2 936 UCB 48.0108 Sumisti Sumisti, hakkab to6le, kui

avariiseiskamise nupp on sisse vajutatud
ja kui on rakendunud haardeulatuse
kaitseloppliiliti RK5
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Hatz- diesel komponendid (Optio) 4CB2476-4CB2477

Boom = Mast CH = Sassii DCB = Sdiduseadekeskus HN = Honda LCB = Sassii paneel
kddnumehhanism OT = Tugijalg PL = Platvorm RU = Kédinumehhanism UCB = Juhtimispaneel,
platvorm

Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on

G3 114 HZ

M4 230 HZ Lineaarmootor Poorlemiskiiruse seademootor

S6 125 HZ Temperatuurandur Liliti maandab vooluringi, kui mootor
iile kuumeneb

S7 123 HZ Olirdhu andur Liliti maandab vooluringi, kui 8lirdhk
viheneb

STM1 |[119 HZ Startermootor Diiselmootori startermootor

Y4 129 HZ Seiskamissolenoid Vool katkeb mootori seiskamisel, klapp
sulgub

GL 133 HZ Hoogkiiiinal Diiselmootori hodgkiiiinal

Honda komponendid (Optio) 4CB2474-4CB2475

Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on
S37 121 HN Nupp, roheline Honda seiskamiskontuuri nullistusklahv
SR4 |215 HN Solenoid Ohuklapi solenoid
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HUDRAULIKAKOMPONENDID 2554 —

Varuosanumb
Viide er Nimetus Tk.
1 47.171 R&hufilter 1
2 47.2049 Hudropump 1
3 47.2273 Hudromootor 1
5 47.2576 Voolutakistusklapp 4
6 47.2771 Voolutakistusklapp 4
Kahepoolne koormuse
7 47.2858 reguleerimisklapp 2
8 47,2720B Manuaalne suunaklapp 1
9 47.2285 Hudromootor 2
10 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp 1
11 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp 1
12 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp 1
13 47.2733 Prioriteetklapp 1
14 47.2827 Magnetklapp 1
15 47.2749 Roéhupiirdeklapp 1
16 47.2808 R&hupiirdeklapp 1
Kahepoolne koormuse
17 47.2769 reguleerimisklapp 1
18 47.377 R&6huga avanev vastuklapp 8
19 47.2318 Jouseade (varuvdimsus) 1
20 47.2865 Magnetklapp 3
21 47.2869 Magnetklapp 1
22 47.2888 Magnetklapp 1
23 47.2865 Magnetklapp 1
24 47.2766 Koormuse reguleerimisklapp 2
25 4CB1944 Pddrlev adapter (hiidroosa) 1
26 DL5.019 Silinder (teleskoop) 1
27 DL6.018 Silinder (tdste) 1
28 DL7.019 Silinder (tugijalg) 4
29 DL10.007 Silinder (peasilinder) 1
30 DL10.005 Silinder (sekundaarne) 1
31 47.811 Elektrimootor 1
32 47.2917 Roéhupiirdeklapp 1
33  [47.190 Ohutusventiil 1
34 DL6.026 Silinder (t6stehoovad) 2
35 47.2893 Magnetklapp ja voolujagamisklapp 1
36 47.2053 Hudropump 1
37 47.877 Sisepblemismootori (agregaat) 1
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